PODSTAWOWE WYTYCZNE DLA UKtADU STEROWANIA

POMPOWNIA 2P
(wersja 1.03)

, “""IEBIORSTWO WODOCIAGOW
XACH W PIASECZNIE Sp. 2 0.0,

. e, iaseczno, ul. Zeromskie
Sterowanie: NI 131171784, REGON: 14161980633

1. MT-151,
2. Astraada HMI 4,3”
Pomiar:

1. Poziom —sonda hydrostatyczna 0..4 m -> 4-20mA,

2. Dwa wytgczniki ptywakowe,

3. Prad pompy — przekfadnik z wyjsciem analogowym 4-20mA,
Wejscia binarne PLC:

11 — Suchobieg (1 OK - ptywa),
12 — MAX (0 OK - wisi),
I3 — Potwierdzenie pracy P1 (1 pracuje),
14 — Potwierdzenie pracy P2 (1 pracuje),
I5 — Awaria P1 (0 OK — brak awarii),
I6 — Awaria P2 (0 OK — brak awarii),
I7 — Auto P1 (1 Auto),
I8 — Auto P2 (1 Auto),
19 — Otwarcie szafy (1 zamknieta),
110 — Zasilanie (1 OK)
Wyjscia binarne PLC:
01 —start P1 (1 start),
02 —start P1 (1 start),
Wejscia analogowe PLC:
All - poziom,
Al2 —prad P1, P2,
Wyposazenie elektryczne szafy sterowniczej
Zabezpieczenia
Kazda szafa sterujgco-zasilajgca powinna by¢ wyposazona:

1. w ochronnik przepieciowy w celu zabezpieczenia elektroniki kontrolno-pomiarowej
przed przepieciami,

2. 3-polowy bezpiecznik klasy B6 w celu zabezpieczenia czujnika kontroli faz,
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3. czujnik kontroli faz w celu zabezpieczenia silnikéw pomp przed pracg na nieprawidtowo
podtgczonym zasilaniu,

Zabezpieczenia pompy
Kazda pompa powinna by¢ zabezpieczona przez nastgpujace elementy:

1. 4-polowy wyfacznik réznicowo-pragdowy (wyposazony w styki pomocnicze) w celu
ochrony przeciw-porazeniowej,

2. wylacznik silnikowy (wyposazony w styki pomocnicze) w celu zabezpieczenia przed
przecigzeniem silnika pompy,

3. zabezpieczenie termiczne pompy (jesli wystepuje) w celu zabezpieczenia silnika pompy
przed przegrzaniem,

Obwdéd awarii pompy powinien by¢ zasilany napieciem 230V i by¢ zakoriczony przekaznikiem.
Sygnat awarii pompy powinien uniemozliwiaé¢ uruchomienie pompy zaréwno przez ptywak
poziomu maksymalnego, sterownik jak i przez operatora na obiekcie.

Zabezpieczenia ukfadu sterownia

Uktad sterowania wraz z elementami typu grzatka, gniazdo serwisowe, zasilacz powinien byc¢
zabezpieczony przez 2-polowy wytgcznik réznicowo pradowy.

Dodatkowo:

e caly uktad sterownia (sterowanie od ptywakow, obwody awarii, zasilacz, styczniki mocy)
nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikiem klasy C,

e gniazdo serwisowe nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikiem klasy B,
e grzatke nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikiem kiasy B,
Uktad sterowania
Kazdg szafe sterujgco-zasilajgcq nalezy wyposazy¢ w trzy niezalezne uktady sterowania:
1. automatyczny podstawowy,
2. automatyczny rezerwowy,

3. reczny,

Szafa sterujgco-zasilajgca powinna by¢ wykonana w klasie szczelnosci IP67 oraz wyposazona w
drzwi wewnetrzne w celu umozliwienia kontaktu cztowiek-maszyna. Na drzwiach wewnetrznych
szafy sterujacej nalezy umiescié:

e przetacznik trybu pracy pompy (A-0-R) —dla kazdej pompy,

e lampke sygnalizujacy prace pompy — dla kazdej pompy,

e lampke sygnalizujacg awarie pompy — dla kazdej pompy,

e lampke sygnalizujgca stan zasilania,

o przetacznik krzywkowy zasilania (Zasilanie podstawowe — O — Zasilanie rezerwowe),

e gniazdo serwisowe,
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Uktad automatyczny podstawowy

Podstawowy automatyczny uktad sterowania nalezy wykona¢ w oparciu o sterownik PLC
realizujgcy zadany przez programiste program.

Sterownik PLC w oparciu o sygnaly elektryczne (wejscia binarne) oraz sygnat analogowy
(informujace o stanie obiektu) generuje odpowiednie dla zaistniatej sytuacji sygnaty binarne
(wyjécia binarne) zataczajac lub wytaczajac pompy lub inne urzadzenia. Jednoczesnie nalezy
zapewni¢ mozliwosc:

¢ przesylania sygnatow wejsciowych sterownika PLC do CD w celu monitorowania pracy

obiektu,

o odbierania przez sterownik sygnatéw z CD w celu umozliwienia zmian nastaw pracy
obiektu, wymuszenia pracy /zatrzymania pomp,

Automatyczna normalna praca pomp powinna by¢ mozliwa jednie po spetnieniu nastgpujacych
warunkow:

e pompa sprawna,

e pompa w trybie AUTO,

e poziom cieczy powyzej poziomu suchobiegu,
Uktfad automatyczny rezerwowy

Awaryjny uktad sterownia nalezy wykona¢ w oparciu o ptywak poziomu minimalnego oraz
ptywak poziomu maksymalnego. Awaryjny uktad sterowania musi by¢ niezalezny od sterownika

PLC.

W przypadku pojawienia sie sygnatu poziomu maksymalnego awaryjny uktad sterowania
powinien zatgczy¢ dwie lub trzy pompy i podtrzymywac ich pracg do osiggnigcia poziomu
minimalnego. Ze wzgledu na zwiekszony pobér pradu przez pompy podczas rozruchu obwaéd
automatycznego zatgczenia drugiej a nastepnie trzeciej pompy nalezy wyposazy¢ w przetacznik
czasowy uniwersalny w celu opdZnienia startu drugiej a nastepnie trzeciej pompy wzglgdem
pierwszej.

Automatyczna awaryjna praca pomp powinna by¢ mozliwa jednie po spetnieniu nastgpujacych
warunkoéw:

e pompa sprawna,

e pompa w trybie AUTO,

e poziom cieczy powyzej poziomu suchobiegu,
Uktad reczny

Reczny uktad sterowania powinien umozliwia¢ operatorowi znajdujgcemu si¢ na obiekcie
uruchomienie lub zatrzymanie pomp. Uruchomienie pompy przez operatora powinno byc¢
mozliwe jednie po spetnieniu nastepujacych warunkéw:

L pompa sprawna, Giéwny
Elektryk Aytesnatyk
e pompaw trybie Reka, PWIK w Pias % Sp. Z/f],u.—*"
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e poziom cieczy powyzej poziomu suchobiegu,
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