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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00.00

Specyfikacje Techniczne ST-00.00 zawigrapformacje oraz wymagania wspolne dotyaz
wykonania i odbioru Robét, ktére polégdeda na remoncie ruroggow ttocznych i kabli
zasilapco — sterowniczych ze studni¢ginowych oraz$wiattowodow hczacych oczyszczalgi
sciekow ze stagj uzdatniania wody przy uZeromskiego w Piasecznie, gmina Piaseczno. Roboty
obejmuj takze wymiare ptyt pokrywowych studni gbinowych wraz z wtazami.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacje Techniczne naleodczytywa i rozumi€ w zlecaniu i wykonaniu Roboét opisanych
w pkt. 1.1 jako cgé¢ Dokumentacji Przetargowej i Umowne).

1.2 Zakres Robét obj etych Specyfikacjami Technicznymi

1.2.1 Wymagania ogoOlne natg rozumie& i stosowa w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi

ST-01 Rurociggi ttoczne, obudowy studni, ogrodzenie
ST-01.01 Roboty ziemne

ST-01.02 Roboty betonowe, fundamentowe

ST-01.03 Roboty murowe i tynkarskie

ST-01.04 Roboty izolacyjne

ST-01.05 Ruroagi ttoczne, montaarmatury

ST-01.06 Ogrodzenia

ST-01.07 Przewierty sterowane

ST-02 Kable elektryczne §wiattowody

1.2.2 SzczegOtowy zakres robot @b Specyfikacjami technicznymi:

Niniejsze specyfikacje techniczne dotyqrowadzenia robot zezanych z remontem przewodow
ttocznych, kabli zasilagco -sterowniczych ze studni epinowych, swiattowoddéw Hhczacych
oczyszczalniesciekow z SUW, wymiag wierzchnich pityt obudow studni oraz wyniesienie
obudowy studni nr 1 ponad poziom terenu. Specyjikabejmugy nastpujacy zakres robot wg
Dokumentacji Technicznej:

Remont rurocigéw ttocznych oraz kabli sterowniczyckwiattowodow obejmuje:

— wymiare po istniejcej trasie oraz z zachowaniem istaggjgo zagibienia przewodow ttocznych ze
studni gébinowych nr 2, 3A i 5;

— monta armatury sieciowej wodagijowej (zasuw);

- wykonanie nadbudowy studni nr 1 z cegty kanalpaey;

- wymiare istniegcych ptyt pokrywowych dla obudow studniftnowych na pokrywyelbetowe
prefabrykowane wraz z wiazami;

- wymiarg istniegcej armatury studziennej na ngarmatug DN125 (zasuwa, przeptywomierz z
przetwornikiem ,zawor zwrotny kotnierzowy, pompglginowe)
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- wymiare po istniejcej trasie kabli zasilago — sterowniczychdwiattowodu kczacego SUW z
oczyszczalry;

Zakres robot przy wykonywaniu magistrali wodgmwej obejmuje:

— oznakowanie robot,

— dostaw materid 6w,

— wykonanie prac przygotowawczych, w tym rozbiorknisjacych nawierzchni, przekogyrobne oraz
podwieszenie instalacji obcych,

— wykonanie rur ochronnych,

— wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnienigian wykopu (otwory pocgkowe i kaxcowe)
— przygotowanie potbza i blokow oporowych pod przewody i obiekty na giec

— utozenie przewodow wodoggowych metod bezwykopowa,

— monta armatury,

- monta prefabrykowanychzelbetowych ptyt pokrywowych obudéw studnelginowych,

— roboty murarskie z cegty kanalizacyjnej (nadbudaivaini nr 1),

— roboty tynkarskie studni nr 1,

— wykonanie izolacji studni nr 1,

— zasypanie i zaggzczenie wykopu z demortam umocnié scian wykopu,

— odtworzenie nawierzchni po robotach

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— wymiana ogrodzenia wokot studni nr 2, 3A, 5.

Zakres robot przy wykonywaniu sieci elektrycznykabli zasilagco — sterowniczychdwiattowodow:

- dostawg i utozenie kabli

- dostawg i utozenieswiattowodu

- zabudow studzienek kablowych

- dostawg szafek IP65 54 moduty z wypasaiem

- dostawg czujnikow kontaktronowych

- podiczenie przeptywomierzy, sond i modutu telemetrygzne

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podapednaniki do stosowanych norm i
standardéw. Przywotane normy i standardy winng togktowane jako integralna &
Specyfikacji Technicznych i czytane w pateniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktorych s
wymienione. Zaktada sj iz Wykonawca doghbnie zaznajomi giz ich zawartécig i
wymaganiami. Zastosowanieda miaty ostatnie wydania norm i standardéw wedhamstna 30
dni przed dag zamkngcia przetargu, o ile wyfaie nie stwierdzono inaczej.

Roboty naley wykonywa: w bezpieczny sposokgisle w zgodzie obowdzujagcymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami atoeymi w Specyfikacjach Technicznych.

Gdziekolwiek wys¢puja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jestostasie odpowiednich
norm krajoéw Unii Europejskiej w zakresie pretyjm przez polskie prawodawstwo.

1.2.3 Kody robét obgtych niniejszymi specyfikacjami
45231100-6 Ogoblne roboty budowlane zyziane z budowrurocihgoéw

45231110-9 Kiadzenie ruroegigow
45221250-9 Mikrotuneling, przewierty, przeciski
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45231111-6 Podnoszenie i poziomowanie rurggdw

45231112-3 Instalacja rurogigow

45231113-0 Poziomowanie ruroggow

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budiowboty ziemne

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodgdw i rurocagéw do odprowadzania
sciekow

45232100-3 Roboty pomocnicze w zakresie wodmgmdw

45232430-5 Roboty w zakresie uzdatniania wody

45255110-3 Studnie

45330000-9 Hydraulika i roboty sanitarne

45332400-7 Roboty instalacyjne w zakresie sgiz sanitarnego

45342000-6 Wznoszenie ogrodzae

45410000-1 Tynkowanie

45262522-6 Roboty murarskie

45262500-6 Roboty murarskie i murowe

45320000-6 Roboty izolacyjne

45111300-1 Roboty Demontzowe

45314310-7 Uktadanie kabli

Kazdorazowo zakres wygj wymienionych robét co do i$ai i nakladéw normatywnych
nalezy rozpatryw@ w polczeniu z szczegotowym opisem robot zawartym w tadbel
okreslonych w przywotanych katalogach KNNR; KNR; KSNRNRW; KNP do ktorych
odnosz sie poszczegoblne pozycje Kosztorysu Inwestorskiegi iRfrzedmiaru Robot.

Do obowinzku Wykonawcy naley sprawdzenie, czy okslony w Dokumentac;i

Technicznej, Kosztorysie Inwestorskim oraz Przedmaid&obot zakres robot jest kompletny
i pozwala wykona roboty w spos6b zgodny z przepisami prawa budosgan zasadami
sztuki budowlane.

1.3 Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penokrelenia naley rozumie w
kazdym przypadku nasgpujaco:

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykongywgpowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy,

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez stgddamawiagca, ktora jest
odpowiedzialna za kontrglwykonanie robot oljych Umowg,

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niegine do wykonywania Robét zgodnie z
Dokumentagj Projektovs i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru,

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji
Projektowej,

Wycenione Zestawienie RzeczowePrzedmiar Robot wyceniony przez Wykongwc
stanowijcy czéc jego Oferty.

1.3.1 Okreslenia podstawowe dotygee sieci wodogigowe;j

Wodochg — zespot wspotpracagych ze sop obiektow i uradzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania luétio przemystu w wog,
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Sie¢ wodochgowa zewntrzna — uktad przewoddw wodagiowych znajdujcy sk poza
budynkiem odbiorcéw, zaopataaey w wodt ludnas¢ lub zaktady produkcyjne,

Przew6d wodogigowy magistralny; magistrala wodggowa — przewod wodoggowy
doprowadzajcy woct od stacji wodoaigowej do przewodow rozdzielczych,

Przewod wodoagigowy rozdzielczy — przewod wodagowy doprowadzapy woct od
przewodu magistralnego do odgaen domowych i innych punktéw czerpalnych,

Odgatzienie domowe; patzenie domowe — przewdd wodggowy z wodomierzem
taczacy sig€ wodochgows z wewretrzng instalacy obiektu zasilanego w wed

Blok oporowy — betonowy — blok wykonany w celu zahieczenia przewodu przed
osiowymi przemieszczeniami.

Roboty ziemne:

Podtaze naturalne- podf@ z drobnoziarnistego gruntu.

Podtaze naturalne z podsypkpodtaze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypls z gruntu drobnoziarnistego, albo padtanaturalne z okéonym rodzajem
podsypki wymaganej ze wzglu na materiat z ktérego wykonano rury przewodu
wodochgowego, zgodnie z warunkami technicznymi producéydia rur.

Podtaze wzmocnione-podia na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie padionaze
poleg& na wymianie gruntu na piasek lawir albo wykonanie tawy betonowej lub
specjalnej konstrukcji.

Podsypka- materiat gruntowy egizy dnem wykopu a przewodem wod@mwym i
obsypk.

Obsypka- materiat gruntowy gdzy podizem lub podsypka zasypk wskepng, otaczajcy
przewdd wodociagowy.

Zasypka wsfpna- warstwa wypetniggego materiatu gruntowegoztnad wierzchem rury.

Zasypka gtowna- warstwa wypetriaggo materiatu gruntowego ¢dizy powierzchry
zasypki wsgpnej i terenem.

Elementy odwodnienia wykopu:

Dren - gczek podtany z rurkami na dnie, utatwiggymi przeptyw wody w kierunku
studzienki zbiorczej.

Geowltdknina (lub widknina) - materiat wytworzony ykle metod zgrzewania i iglowania
z niechgtych, wysokospolimeryzowanych wiokien syntetyczmyew tym tworzyw
termoplastycznych:polietylenowych, polipropylenowwyn.in. stylon) i poliestrowych
(m.in. elana), charakteryzigy sk m.in. duzg wytrzymatccia oraz

wodoprzepuszczalioia.

Igtofiltr — cienka dtuga rura stalowa lub polietyl®wva zakéczona filtrem siatkowym i
zaworem zwrotnym.

1.4 Ogolne wymagania dotycz gce Robot

Wykonawca Robat jest odpowiedzialny za jgkiach wykonania oraz za ich zgodidaz
Dokumentacja Projektayy Specyfikaci Techniczig i Poleceniami Inspektora Nadzoru oraz
warunkami og6lnymi do Umowy.
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1.4.2

1.4.3

Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganij
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi jakiersezlzdne dla Robot, lokalizagj
wspoétrzdne pastwowe gtdwnych punktow, Dziennik Budowy, DokumaenaProjektovy
(Projekt Budowlany) i Specyfikacje Techniczne.

Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja zatzona do Dokumentacji Przetargowej zawiera opysuimki.
Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozjgaila okrélenie lokalizacji, zakresu
i charakteru Robot.

Dokumentacja przekazana wykonawcy po przyznaniuwyno

W okresie przygotowywania ofert petna Dokument&ujajektowa znajduje sido wghdu
w siedzibie Zamawiafgego. Wykonawca otrzyma od Zamaw@ggo po podpisaniu
Umowy jeden egzemplarz Dokumentacji ProjektoweRo@oty obgte Umows.

1.4.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawc

1.4.5

1. Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodsz aatwierdzi plan BiOZ i
projekt organizacji budowy. Koszty tego projektdeas uwzgkdni¢ w cenach
jednostkowych Robot.

2. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojiglt organizacji montal.
Koszty tego projektu nakgy uwzgkdni¢ w cenach jednostkowych Robot.

3. Wykonawca sporgdzi dokumentagj powykonawcg, w tym dokumenta¢jgeodezyjno-
wykonawcz, dla zrealizowanych Robét - zgodnie z obgamiacymi przepisami,
umazliwiajgca naniesienie zmian na mapasadnicg, do ewidencji gruntow i budynkéw
I ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mppwstatej w oparciu o geodezygjn
inwentaryzacgj powykonawcg. Koszt tej dokumentacji nalg uwzgkdni¢ w cenach
jednostkowych Robat.

4. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje obstudpkumentagj techniczno-ruchow
dla dostarczanych przez niego adzer technologicznych. Koszt tej dokumentacji
nalezy uwzgkdni¢c w cenach jednostkowych Robot.

Zgodnd¢ Robot z DokumentagijProjektows i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technichmstarczone Wykonawcy s
istotnymi elementami Umowy i jakiekolwiek wymagaziwvarte w jednym z tych
dokumentow jest tak samo aiiace, jak gdyby wyspowato ono we wszystkich
dokumentach.

W przypadku rozbienosci, wymiary okrélone liczky s3 wazniejsze od wymiarow
okreslonych wedtug skali rysunku; poszczego6lne dokumgatyinny by traktowane
w nastpujacej kolejndgci pod wzgédem wanosci:

*Specyfikacje Techniczne,
*Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mze wykorzysté na swa korzyé¢ jakichkolwiek beddéw lub brakéw
w Dokumentaciji Projektowej lub w Specyfikacjach fieicznych, a o ich wykryciu
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winien bezzwtocznie powiadokhinspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o dokonaniu
niezkednych zmian lub uzupetne

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiaipny by zgodne z planem
sytuacyjnym, profilem poditnym, przekrojami poprzecznymi, projektami obiektow
inspektorskich i wymaganiami materiatowymi, odtomymi w Dokumentacji
Przetargowej oraz w Specyfikacjach Technicznych.

Cechy Materiatéw i elementow Robot powinnychgdnorodne i wykazywiabliskg
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami albo z waroiami srednimi okrglonego
przedziatu tolerancji. Przedziat tolerancji przypmsi w celu uwzgédnienia
przypadkowych, nieznacznych odchyled wart@ci docelowych, jakiegpraktycznie
nieuniknione.

W przypadku, gdy Roboty lub Materiaty nieda w petni zgodne z Dokumentacj
Projektows lub Specyfikagj Techniczi i bedzie to miato wpltyw na niezadowadaj
jakos¢ Robot, to takie Materiatydala niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty te
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1.

Na czas wykonywania Robét Wykonawca ma olaek wykona lub dostarczy
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, takie jak ptoty, zapory, znakiyiatta
ostrzegawcze, sygnaty, rusztowania, podpory, ostdeskowania. Wykonawca zapewni
odpowiednie i state - catodobowe warunki widocmairzadzen zabezpieczagych.
Wszystkie znaki, zapory | wdzenia zabezpieczge powinny by zatwierdzone przed
ich ustawieniem.

Przed przysipieniem do Robét Wykonawca przedstawi Inspektofgadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zaem Drég i organem zaydzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczerodd® w okresie realizacji Umowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu Roboét projekt ten powinien byktualizowany przez
Wykonawe na biegco.

Na czas wykonywania Robot Wykonawca ma ola@ek wykona lub dostarcz§
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, takie jak ptoty, zapory, znakiyiatta
ostrzegawcze, sygnaty, rusztowania, podpory, ostdaegkowania. Wykonawca zapewni
odpowiednie i state - catodobowe warunki widocmairzadzen zabezpieczagych.
Wszystkie znaki, zapory i wdzenia zabezpieczgme powinny by zatwierdzone przed
ich ustawieniem.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy aglawzgkdni¢ w cenach jednostkowych
Robdot.

1.4.7 Tablice informacyjne o prowadzonej budowie

1.

Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca zainstaluje w odpowieklmiejscach
tablice informacyjne wg wkiwego rozporzdzenia do Ustawy Prawo Budowlane.
Koszt zainstalowania i utrzymania tablic informagygh musi by uwzgkdniony w
cenach jednostkowych Robot.

Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonaw@rzez caty okres
realizacji Robot w dobrym stanie.

1.4.8 Ochronasrodowiska podczas wykonywania Roboét
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Wykonawca ma obowzek zn& wszystkie przepisy dotygze ochronyrodowiska
naturalnego i stosowage w czasie prowadzenia Robot.

W szczegolnéci Wykonawca zapewni spetnienie ngmsitjagcych warunkdw:

Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i drogi wgvezme ledg tak wybrane, aby
nie powodowaly zniszcaew srodowisku naturalnym;

Beda podgte odpowiednidrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw wodnych i ciekOwapyt, paliwem, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innytaksycznymi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mazliwoscig powstania pgaru.

Praca Sprgu uzywanego podczas realizacji Robot niglbie powodowa
zanieczyszczew srodowisku naturalnym poza Placem Budowy.

Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakerlizacji Robét norm, okdienych w
odpowiednich przepisach dotyez/ch ochronyrodowiska obeiza Wykonawe.

1.4.9 Ochrona przeciwp@arowa

1.
2.

Wykonawca bdzie przestrzegat przepisy ochrony przecigsgrowe.

Na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i $pie Wykonawca &dzie utrzymywat sprawny
Sprzt przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.

Materiaty tatwopalne ¢rg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przefisa
oraz leda zabezpieczone przed dgstm 0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowamieapem
wywotanym w efekcie realizacji Robot albo przezgoerel Wykonawcy.

1.4.10 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

1.

2.

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sido wycia Materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym, ni dopuszczalne.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do Robot bda miaty swiadectwo dopuszczenia,

wydane przez uprawnignednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

1.4.11 Wymagania dotycce bezpieczestwa i higieny pracy

1. Podczas realizacji Robot Wykonawealbie przestrzegat wszystkie przepisy dotypez

bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowkek za db&o
zdrowie i bezpieczestwo swych pracownikéw i zapewni wewe warunki pracy i
warunki sanitarne.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie golizenia zabezpieczge oraz spr i

odpowiedni odziez dla ochrony oséb zatrudnionych na Placu Budowy dia
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.
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3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanmdzenia socjalne dla personelu
pracupcego na Placu Budowy.

4. Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
s3 uwzgkdnione przez Wykonawown cenach jednostkowych Robot.

1.4.12 Ochrona wiasrgei publicznej i prywatnej

1. Wykonawca jest zobowkany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasngci publicznej oraz / lub prywatne,;.

2. Jeli w zwigzku z zaniedbaniem, nievil@wym prowadzeniem Robét lub brakiem
koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie
wiasngci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swogkt naprawi lub odtworzy
uszkodzon wiasna¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wiasm@owinien by nie
gorszy nk przed powstaniem uszkodzenia.

3. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowerhdpce wartd¢ archeologicza,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz widdmeserwatorskie i przerwie
Roboty do czasu otrzymania dalszej decyzji.

4. Przed przysipieniem do robot Wykonawca powiadomi wszystkieyhstje obstugujce
urzadzenia i instalacje podziemne i naziemne o prowagzio robotach i spowoduje
przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich ngdmigch adaptacji i innych
koniecznych robét w obbie Placu Budowy w midiwie najkrotszym czasie, nie
dtuzszym jednak i w czasie przewidzianym w programie Robot.

5. Zakfada s}, ze Wykonawca zapoznakst zakresem robot wymienionych w pkt. 4
powyzej i ze planujc swoje Roboty uwzgtnit ich przeprowadzenie. W zyaku z tym
roboty wymienione w pkt. 4 powigj, przeprowadzone w zakresie i w terminie
ustalonym przed podpisaniem Umowy, nie mbg¢ podstave do zmiany terminu
realizacji Umowy.

6. W przypadku przypadkowego uszkodzenia isgaigih instalacji i/lub urgdzen
podziemnych lub nadziemnych, Wykonawca natychnpastiadomi o tym fakcie
odpowiedny instytucg uzytkujaca lub bedacg whascicielem tych instalaciji i/lub
urzadzen, a take Inspektora Nadzoru. Wykonawcedaie wspoétpracowat w usugtiu
powstatej awarii z odpowiednimi sthiami specjalistycznymi. Koszty z tym z@ane
ponosi Wykonawca.

7. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub sdzen podziemnych lub nadziemnych, nie
wykazanych na planach i rysunkach dostarczonychoglcy przez Zamawiggego i
powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy, zesteunégte na koszt
Zamawiagcego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy wzakmbcihza
Wykonawa.

1.4.13 Wymagania dotycgce ruchu pojazdéw

1. Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniavgpdowane
ruchem zwazanym z wykonywaniem Robot i naprawi lub wymienizystkie
uszkodzone elementy na wiasny koszt, w sposob eptwany przez Inspektora
Nadzoru.
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1.4.14 Opieka nad Robotami

1. Wykonawca bdzie odpowiedzialny za opiekad Robotami i za wszystkie Materiaty i
Sprzt uzywany do Robot.

2. Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymania Robét lub icimeletu w zadawalagym
stanie, to na Polecenie Inspektora Nadzoru rozpeamnroboty utrzymaniowe nie
pézniej, niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia; w przegmv razie Inspektor
Nadzoru mae natychmiast zatrzynidgoboty.

3. W okresie od przekazania Placu Budowy do RciajRobdét Wykonawca odpowiada za
wiasciwe utrzymanie znakow geodezyjnych. Uszkodzonezhibzczone znaki
Wykonawca naprawi lub odtworzy na wiasny koszt.

1.4.15 Przestrzeganie prawa

1. Wykonawca ma obowrzek zn& wszystkie ustawy i rozpogdzenia wiadz centralnych i
wiadz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje onagyczne, ktére w jakikolwiek
SposoOb s zwigzane z realizagjRobo6t lub mog wptywat na Roboty.

2. W czasie prowadzenia Robét Wykonawca powinien rzega wszystkie regulacje
wymienione w pkt. | powkej i stosowa si¢ do nich.

1.4.16 Prawa patentowe

1. Jezeli od Wykonawcy wymagagsilub tez uzna on za konieczne albo uzasadnione,
uzycia rozwizania projektowego, ugdzenia, materiatu lub metody, ktérgchronione
patentem lub innym prawem witasicg to Wykonawca powinien spetnwszystkie
wymagania okrdone prawem, dotyegze zasad zastosowania chronionego rgzania,
urzadzenia, materiatu lub metody.

2. Wymagania okrdone w pkt. | powinny b§ spetnione przez Wykonawprzed
przysgpieniem do robét, w ktérych mggastosowanie chronione rozzania,
urzadzenia, materiaty lub metody. Wykonawca powiniemfoomowa: Inspektora
Nadzoru o uzyskaniu wymaganych uzgodniakceptacji, a w razie potrzeby
przedstawd ich kopie.

3. Jeeli niedotrzymanie wymagasformutowanych w pkt. | i 2 spowoduje ngsttwa
finansowe lub prawne, to w catd obciza one Wykonawe.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogolne
1. Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawrzy wykonywaniu Robot winny:
*= by¢ nowe i nieaywane,

» odpowiadé wymaganiom norm i przepisObw wymienionych w nirzgjsh
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Propgkej oraz innych nie
wymienionych, ale obowkujacych norm i przepisow,

* mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, tym réwnie i
swiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymaganenNdsté kwietnia 1993 r.
certyfikaty bezpieczestwa.
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2.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty gméne z dostarczeniem Materiatdbw do
Robot.

2.2 Materialy nieodpowiadaj gce wymaganiom

1.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
Placu Budowy bdz ztozone we wskazanym przez Inspektora Nadzoru miejszali
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych Materiatdbw do innych Robot
niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychatdfiatbw zostanie
przewartdciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy element Robot, w ktorym znajdugic nie zbadane gulz nie zaakceptowane
Materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzykozdic sk z jego odrzuceniem i
niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie Materiatow

1.

Wykonawca zapewni, aby Materiaty sktadowane tymow@s(do czasu ichaycia dla
wykonywanych Rob6t) byly zabezpieczone przed zay®arzeniem, zachowaty gw
jakaos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowanigdy zlokalizowane w olbie Placu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lukap®lacem Budowy - w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawc przez niego optaconych. Po
zakaiczeniu Robdét miejsca tymczasowego sktadowania madder beda
doprowadzone przez Wykonagvdo ich pierwotnego stanu w sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

2.4 Wariantowe stosowanie Materiatow

1. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techne przewiduw mozliwosé

zastosowania w wykonywanych Robotach wariantowegdzaju Materialu, to
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swym zamsi@o najmniej 3 tygodnie
przed uyciem wariantowego rodzaju Materiatu, albo w okeedizszym, jéli to bedzie
konieczne dla prowadzenia badarzez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj Materiatu nie mae by p&zniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
.

Wykonawca jest zobowkany do aywania tylko takiego Spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robot. Spez uzywany do Robot
powinien by zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow
I jakosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach TechnichpydProgramie
Zapewnienia Jakai (PZJ) lub projekcie organizacji Robot, zaakce@oym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustale powyzszych dokumentach, Spgitz
winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ Sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjackchnicznych i
wskazaniach Inspektora Nadzoru i w terminie przeiaiclym Umowvy.

Sprzt, bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robot, dolzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
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4.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzagych
dopuszczenie sptu do wytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane
przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techne przewiduw mazliwosé
uzycia sprztu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Whdoeca
powiadomi a Nadzoru o swoim zamiarze wyboru takisgpoztu co najmniej 3
tygodnie przed jegoayciem. Wybrany i zaakceptowany sgrnie mae by pazniej
zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

Sprzt, maszyny i urgdzenia, ktére nie gwarantugachowania warunkow Umowy,

zostam przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niglgb dopuszczone do
Robdt.

4. TRANSPORT

1.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@odkow transportu, ktére
nie wplyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych Robét i na waiwosci
przewaonych Materiatow.

Liczba srodkow transportu d¢nizie zapewnié prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach echnicznych i
wskazaniach Inspektora Nadzoru oraz w terminievpidganym Umovy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydgb spetnid wszelkie wymagania
dotyczice przepisow ruchu drogoweg@8rodki transportu ktore nie odpowiadaj
warunkom Umow, beda na polecenie Inspektora Nadzoru ustenz Placu Budowy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publiczny@z aojazdach do Placu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania Robot

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robat za jakét zastosowanych
Materiatéw i wykonywanych Rob6t zgodnie z postareniami Warunkow Umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokmi wszystkich elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i
rzgdnymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyma pismie
przez Inspektora Nadzoru. Ngsstwa jakiegokolwiek ledlu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zosigooprawione, j@i wymaga
tego lzdzie Inspektor Nadzoru, przez Wykonawa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysdkarzez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich dokladn&.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji 40z odrzucenia Materiatow i/lub
elementow Robét dula oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie,
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technizm a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Rladi uwzgédni wyniki bada

i obserwacji podczas produkcji i préb Materiatowgswiadczenia z przeszoi,
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wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzarng kwestk.

Polecenia Inspektora  Nadzorugdh wykonywane po ich otrzymaniu przez
Wykonawe nie p&niej niz w terminie wyznaczonym przez Inspektora Nadzoad p
grozbg zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego tytubgdzie ponosit
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program Zapewnienia Jako $ci (PZJ)

1.

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia $akdPZJ) dla Robo6t, w ktorym
zaprezentuje on zamierzony sposOb wykonywania Rom@kliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwararjog wykonanie Roboét zgodnie z Dokumendac)
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi oraz Poleceniami i taleniami
przekazanymi przez Inspektor Nadzoru.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré:
a) cz$¢ ogolm podajca:
- organizag wykonania Rob6t, w tym terminy i sposOb prowadadRobot,
- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robat,
- zasady BHP,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako i terminowd¢ wykonania
poszczegodlnych elementéw Robat,

- system (sposéb i procedl)irproponowanej kontroli i sterowania jaioig
wykonywanych Robét,

- wyposaenia w sprzt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaier zlect
prowadzenie badd,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapisow
pomiarow, a take wycgganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fernprzekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czs¢ szczegotow, podajica dla kadego rodzaju Robot:

- wykaz maszyn i uggdzer na budowie z ich parametrami technicznymi,
rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu i usdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatow, itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtguich wiasciwosci
podczas transportu,

- spos6b i proceddgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie adlzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyagposzczegolnych
elementow Robat,
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- sposOb pogpowania z Materiatami i Robotami nie odpowiaggmi
wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jako $ci Robot

1.

Celem kontroli Robo6t uizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petrkontrok jakosci Robot i jakdci
Materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtiain obejmupcy personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenia i wszystkie adzenia niezedne do pobierania
probek i bada Materiatow oraz Robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzat pomiary i badania MateriatdowzoRoboét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami umownymi.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzdémiadectwa,ze wszystkie urgdzenia i
sprzt badawczy posiad@ajwazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm i
wytycznych okrélajacych procedury bada

Inspektor Nadzoru duizie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach uradzen, sprztu, pracy personelu lub metod
badawczych. A jdi niedociagniccia te lgda tak powane, ze mog wptynaé¢ ujemnie
na wyniki badé, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymayaie badanych
Materiatow 1 dopdci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy
Wykonawcy zostan usunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakatych
materiatow.

Wszystkie koszty, zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaonosi
Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

1.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek.

Inspektor Nadzoru dalzie miat zapewnianmazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawcedzie przeprowadzat dodatkowe
badania tych Materiatéw, ktére bugdego wytpliwosci, co do ich jakéci. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensteuek; w
przeciwnym razie koszty te poniesie Zamawgyg,j

Pojemniki do pobierania prébeleds dostarczane przez Wykonagvic zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone priégkonawe do bada
wykonywanych przez Inspektora Nadzoredd opisane i oznakowane w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4 Badania i pomiary

1.

Wszystkie badania i pomiary ¢tty przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
stosownych norm. W przypadku, gdy normy nie obegnhgdania wymaganego w
Specyfikacjach Technicznych, stos@weedzie mana wytyczne krajowe lub inne
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procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

2. Kazdorazowo przed przygtieniem do pomiarow lub baflaWwykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminien@u lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi InspektoNadzoru na gimie wyniki
do jego akceptaciji.

6.5 Raporty z bada n

1. Wykonawca bdzie przekazywat Inspektorowi Nadzoru kopie rapertd wynikami
bada jak najszybciej, nie pdniej jednak, ni w terminie 3 dni od ich uzyskania.

6.6 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawgialo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniaatdfiatdbw u zrodia ich
wytwarzania; Wykonawca zapewni mu przy tym wszglktrzebrn pomoc.

2. Inspektor Nadzoru duizie oceniat zgodrsé Materiatbw i Robo6t z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Techniczhyoa podstawie wynikéw badla
dostarczonych przez Wykonagvc

3. Inspektor Nadzoru mm® na wiasny koszt pobigrgorobki Materiatdbw i prowadzi
badania niezafmie od Wykonawcy. Jeli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykoogwub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenia hagawtornych lub dodatkowych, albo
oprze s¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédrdateriatéw i Roboét z
Dokumentagj Projektow i Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadkoskty
powtornych lub dodatkowych balapobierania probek poniesie Wykonawca.

6.7 Atesty jako $ci Materiatow i Sprz etu

1. W przypadku Materiatbw, dla ktorych atestya swymagane Specyfikacjami
Technicznymi, kada partia tych Materiatbw dostarczona do Robgizie posiadata
atest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

2. Wyroby przemystowe winny posiaélaertyfikaty wydane przez producenta, poparte
wynikami przeprowadzonych przez niego hadaKopie tych wynikéw bda
dostarczone przez Wykonagvspektorowi Nadzoru.

3. Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia Materiaty posiadage atest, stwierdzggy
ich petry zgodnad¢ z warunkami Umowy. Materialy posiadeg atesty, a ugdzenia -
wazne legalizacje, magby¢ badane w dowolnym czasie.sliezostanie stwierdzona
niezgodné¢ ich wiaciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi, wdwczas takie
Materiaty lub uradzenia zostapodrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
6.8.1 Dziennik Budowy
1. Dla robot ob¢tych specyfikagj nie jest wymagane pobranie Dziennika Budowy

6.8.2 Ksiega Pomiaréw

1. Ksigga Pomiarow stanowi dokument u#iwiajacy rozliczenie faktycznych ikoi
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wykonanych Robat.
2. Pomiary wykonanych Robét przeprowadza sv sposob cagly, w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Robot i wpisujgejeido Ksggi Pomiarow.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

1. Dzienniki laboratoryjne, certyfikaty materialowerzeczenia o jak&i materiatow,
receptury, kontrolne wyniki bada itp. bedg gromadzone w sposob okieny w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowibeda zakczniki do Swiadectwa
Przegcia Robot.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy

1. Do dokumentow budowy zaliczagsi oprocz wymienionych powyj w pkt. 6.8.1. -
6.8.3. - nasipujagce dokumenty:

* pozwolenie na realizagjnwestycji (zgtoszenie),

» protokoty przekazania Placu Budowy,

* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,
» Protokoty Odbioru Robot

» protokoty z narad i ustate

» korespondencja na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Dokumenty budowy naly przechowywa na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

2. W przypadku zagircia jakiegokolwiek dokumentu budowy najego natychmiast
odtworzy w formie przewidzianej prawem.

3. Inspektor Nadzoru duizie miat staly dogp do wszystkich dokumentéw budowy.
Nalezy tez je udosgpniac Zamawiajcemu na jegayczenie.

7. POMIAR ROBOT

7.1 0Ogollne zasady Pomiaru Robot

1. Pomiar Robot &dzie okrélat faktyczny zakres wykonanych Robét zgodnie z
Dokumentagj Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach gksaych
w Wycenionym Przedmiarze Robot.

2. Wyniki pomiaru lgda wpisane do Kggi Pomiarow.

3. Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ifgiach podanych w Zestawieniu Rzeczowym lub
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy obowhzku ukaczenia
wszystkich Robot. Ry zostap poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora
Nadzoru.

4. Pomiar wykonywanych Robotetizie przeprowadzany z ¢stotliwoscig wynikajaca z
comies¢cznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckvaym w
Umowie lub uzgodnionym przez Wykonagicinspektora Nadzoru.
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7.2 Zasady okre $lania ilo $ci Robot i Materiatow
1. Diugosci i odlegtaci migdzy okréglonymi punktami skrajnymi dxla obmierzane
poziomo wzdta linii osiowej, szerokéci - po prostej prostopadtej do osi.

2. Jeeli Specyfikacje Techniczne wieiwe dla danych Robét nie podaego inaczej, to
objetosci beda wyliczane w ni -jako diugéé pomna.ona przezredni przekro;.

3. llosci, ktore mag by¢ obmierzane wagowo,etly wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

4. Roboty pomiarowe do pomiaru oraz nieodzowne obfizzb:da wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny. Pomiary skomplikowanydwierzchni lub olgjtosci beda
uzupetniane odpowiednimi szkicami umieszczonymi wicze Pomiarow. W razie
braku miejsca w Kgdze, szkice te ¢ulg dolgczone w formie odibnego zajcznika do
Ksiegi. Wz0r takiego zatznika lgdzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.3 Urzadzenia i sprz et pomiarowy
1. Urzadzenia i sprgt pomiarowy do pomiaru Rob6t wymagapkceptacji Inspektora
Nadzoru przed ichayciem.

2. Urzadzenia i spret pomiarowy ledg dostarczone przez Wykonagv@Beda one posiada
wazneswiadectwa atestaciji.

3. Urzadzenia i sprgt pomiarowy lgda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie
technicznym przez caty okres realizacji Robot.

7.4 Terminicz estotliwo $€ przeprowadzania pomiarow

1. Pomiary lgdg przeprowadzane przede¢dziowym lub kaicowym Przejciem Robot, a
takze w przypadku wygpowania dhaszych przerw w prowadzeniu Robét i/lub zmianie
Wykonawcy Robot.

2. Pomiary Rob6t zanikagych keda przeprowadzane w czasie wykonywania tych Robot.
3. Pomiary Roba6t ulegagych zakryciu bda przeprowadzane przed ich zakryciem.

4. Wykonawca ma obowzek powiadamiania Inspektora Nadzoru o terminie
wykonywania robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu. Niedopetnienie tego
obowigzku skutkowa bedzie odmowg uznania i zaptacenia za roboty zanikaj i
ulegapce zakryciu.

5. Powiadomienia Inspektora Nadzoru o robotach zasulah i ulegajcych zakryciu
Wykonawca dokona z wyprzedzeniem ustalonym z Inspeikn Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw

W zaleznosci od ustalé w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, Rohmidlegag
nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektoralzdeu przy udziale
Wykonawcy:

- odbidr Robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
- Przegcie odcinka lub/i cakri Rob6t (wystawienie Protokotu Przeja Robot
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odpowiednio dla odcinka lub cdlm Robot),

- odbior ostateczny (ostateczne zatwierdzenie Roldystawienie Protokotu Odbioru
Ostatecznego.

8.2 Dokumenty Przej ecia Roboét

Dokumentem stwierdzagym dokonanie przegia Robot jestSwiadectwo Przegia
sporzdzone wg wzoru ustalonego przez Inspektora Nadzoru.

Dla celéw Przejcia Robot Wykonawca jest zobawany przygotowa nastpujace
dokumenty:

» Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami,

» dokumentagj powykonawcz, w tym dokumenta¢j geodezyjn umazliwiajaca
naniesienie zmian na mapzasadnicgz, do ewidencji gruntow i budynkow i
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapwy$tatej w oparciu o geodezyjn
inwentaryzacgj powykonawcaz,

» Specyfikacje Techniczne,

» uwagi i Polecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszczg pdbiorze Roboét zanikagych i
ulegagcych zakryciu oraz udokumentowanie wykonania tyete@s, protokoty
odbioréw czsciowych, robét zanikagych,

* ustalenia technologiczne,
* Dziennik Budowy i Ks¢ge Pomiaréw,

e wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne ze
Specyfikacjami Technicznymi i programem zapewnigakasci,

 atesty jakéciowe wbudowanych Materiatow,

 certyfikaty dopuszczenia do stosowania w budownetw certyfikaty sanitarne
wymagane wg o@bnych przepisow

» opinig¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiaréw zaczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodre
Specyfikacjami Technicznymi i programem zapewnigakasci,

» sprawozdanie techniczne,
* instrukcje konserwacji i obstugi dla dostarczonycdzen technologicznych,
* inne dokumenty wymagane przez Zamagaago.
Sprawozdanie techniczne zawietgdzie:
» zakres i lokalizagj wykonanych Robdét,
* wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumenRxrgjektowej,
e uwagi dotycace warunkow realizacji Robat,
» Date Rozpocezcia i Dat Ukonczenia Rob6t.

8.3 Odbior Ostateczny - Swiadectwo Odbioru Ostatecznego

1. Protokét Odbioru (kacowego) Ostatecznego <dzie rozumiane jako ostateczne
zatwierdzenie Roba6t - odbior ostateczny.

2. Ostateczne zatwierdzenie Robot po wymgciu Okresu obstugi powykonawczej
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nasgpi po usungciu wszystkich usterek odnotowanych w Protokole iodb
wstepnego oraz tych, ktére wygtity w Okresie Obstugi Pogwarancyjnej.

3. Ostateczne zatwierdzenie Robdtdbie dokonane na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgjdnieniem zasad omowionych w pkt. 8.2. paejy

9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1 Ustalenia ogdlne

1. Podstaw platngci jest obmierzona iké Robot wykonanych przez Wykonagc
zgodnie z Umow. Do obmierzonych iléci zastosowaniedala miaty ceny jednostko
we podane w Wycenionym Zestawieniu Rzeczowym.

2. Cena jednostkowa pozycji uwzghiaé bedzie wszystkie czynrigi, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej pozycji w pkt. 9.1 podpunkt
3 Specyfikacji Technicznych i w Dokumentacji Prdgekej.

3. Cena jednostkowa obejmuje:
» robocizre bezpdredni,

e wartgé¢ zwytych Materiatbw wraz z kosztami ich zakupu, skladaoia i
transportu,

* wartaé¢ pracy Sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie @prna
Plac Budowy i z powrotem, moritademonta na stanowisku pracy),

» roboty geodezyjne - pomiary, tyczenia,

» koszt opracowania dokumentacji opisanej w punkci r8niejszej Specyfikacji
Technicznej,

» koszty wszelkich uzgodnie (koszty zuycia wody rownie dla potrzeb prob
cisnieniowych),

» koszty pdrednie, w skiad ktorych wchoglz ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikéw zaplecza i laboratorium, kosatzadzenia, eksploatacji i
likwidacji Placu Budowy i zaplecza (w tym: doproweadie energii i wody, drogi,
itp.), koszty tymczasowego oznakowania Robot, wkida BHP, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty dziemwne, ekspertyzy dotysze wykonanych Robot,
koszty ogolne przedsgiorstwa Wykonawcy, itp.,

» koszt rekultywacji i uporgdkowania Placu Budowy po zaktzeniu Robot,

» koszt przywrocenia do stanu pierwotnego uszkodzorwdrakcie wykonywania
rob6t nawierzchni drég, chodnikéw, ydzeh wodno-kanalizacyjnych,
melioracyjnych, telekomunikacyjnych, energetycznyadrodza, trawnikow,

» zysk kalkulacyjny, zawieragy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu
Umowy w catym okresie jego realizacpjcknie z Okresem Pogwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami, koszt wymaganych
ubezpieczé i gwarancji.

4 Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty ledag wykonywane w bezpieczny sposd@tjsle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) i przepisami obowrujacymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w x0ych miejscach powotyjsie na Polskie Normy (PN),
przepisy bramowe, instrukcje. Naley je traktowd jako integralg czes¢ i nalezy je czyt&
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tameavystpowaty. Rozumie si iz
Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawap i wymaganiami. Zastosowanie
beda miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane pidéniej niz 30 dni przed dat
sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (@. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi
zmianami, tekst jednolity w Dz.U. z 2000r. Nr 1}862.1126 z pfniejszymi zmianami

Dz.U. z 2000r Nr 109 poz. 1157; Nr 120 poz. 1268,

Dz.U. z 2001r. Nr 5 poz. 42; Nr 100 poz. 1085;146 poz. 1190; Nr 115 poz. 1229; Nr 129
poz. 1439; Nr 154 poz. 1800;

Dz.U.z 2002 r. Nr 74 poz. 676

Dz.U. z 2003 r. Nr 80 poz. 718

Dz.U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118; Nr 170 poz. 1217

Dz.U. z 2007 r. Nr 88 poz. 587; Nr 99 poz. 6651187 poz. 880).

Tekst jednolity po zmianach opublikowany na steanternetowej Kancelarii Sejmu RP.

Zarzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@801 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

Gdziekolwiek nasfpuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest cstasie
odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie gkogvanym przez polskie prawo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01
Rurociagi ttoczne, obudowy studni, ogrodzenie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.01
ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t ziemnych przy wykonywaniu wykopéwwotéw startowych i kacowych dla
utozenia w ziemi rurogigéw ttocznych D160 PE SDR17 PN10 i kabli zasidaj— sterowniczych
NN ze studni gibinowych orazswiattowoddéw hczacych oczyszczalgi sciekdbw ze stagj
uzdatniania wody przy uZeromskiego w Piasecznie, gmina Piaseczno.

Zakres stosowania Specyfikacji Techniczng

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktimpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.2 Zakres Robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyomykonania robot ziemnych przy wykonywaniu
wykopdéw w trakcie remontu rurag@ow i kabli oraz uksztattowaniu terenu w gruncie,
zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku diolwiezionym.

Zakres roboét obejmuije:

¢  zdjecie humusu - warstwa 20 cm na odktad

¢ wykopy z ziemw na odktad, w tym przekopy probne dla ustaleniaagowienia
istniejgcego uzbrojenia terenu

¢ zasypanie wykopow ziemiz odktadu z zagszczeniem,

zasypanie wykopow (z zasgczeniem) z gruntu piaszczystego, dowiezionego na
wymiare i uzupetnienie,

utozenie podsypki z pospoiki, grub. 20 cm materiateiwidaionym,
obsypanie rur i kabli piaskiem do wysdko20 cm (materiat dowieziony),
rozécielenie humusu,

* & & o

wywoz ziemi (warstwa niersoa podlegajca wymianie i nadmiar).

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

1.4 Wymagania dotycz gce Robot

1.4.1 Ogodlne wymagania dotygze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robot oraz za ich zgodtoz
Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania podano w ST-00.00.
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2. MATERIALY

« grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktad,
» grunt wydobyty z wykopow i sktadowany poza Placeud&vy,

e gruntyzwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spozairBudowy na wymian
gruntu na nasypy, na podsyplobsypk, podiaza,

* mieszanka torf/ziemia urodzajna, mieszanka traw.
Do wykonywania robot stosowanateriaty odpowiadage normie BN-72/8932-01.

3. SPRZET
» koparki,
* spycharki,
* niwelator,
 ubijaki,
* piyty i walce wibracyjne

i inny sprzt - odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przepéktora Nadzoru.

Do robdét odwodnieniowych wegbnych stosowa agregaty pompowe, kolektory i zestawy
igiet, do odwodnienia powierzchniowego - pompy spake i elektryczne.

4. TRANSPORT

Samochdd samowytadowczy i inrseodki transportu - odpowiadgje pod wzgidem
typdw i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rolaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne
Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.00.
Wymagania te doty@znastpujacego zakresu Robot ziemnych:

¢+ Roboty przygotowawcze (zapoznanie siplanami sytuacyjno-wysokcowymi,
wymiarami istniegcych i projektowanych budowli, wytyczenie i trwadznaczenie
robét ziemnych, przygotowanie terenu, zabezpieezeistniegcych przewodow
podziemnych,

Odspojenie i odktad urobku, wyw6z nadmiaru,
Przygotowanie podia,

Zasypka i zagszczenie gruntu,

Wykonanie podsypki i obsypki ruragow,
Odspojenie humusu oraz &alenie,

Rozcielenie mieszanki torfowej z ziemia urodzgjn

* & & & o o o

Obsianie mieszankraw.
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5.2 Warunki szczegodlne wykonania Robot

5.2.1 Wykopy

Dno wykopu powinno by na rzdnej okrélonej w Dokumentacji Projektowej i byéwne,
szerokd¢ winna by dobrana do szeroka infrastruktury.

5.2.1.1 Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w
terenie za pomadkotkdw osiowych, kotkéwswiadkdw i kotkdw kravedziowych.

Wytyczenie robdét powinno Idy wykonane przez geodetz uprawnieniami. Kable
zasilapco — sterowniczeswiattowody oraz przewody ttoczne uktadangdd po trasach
istniejgcych z istniegcym zagebieniem.

Projektowan o$ przewodu tlocznego nal¢ oznaczy w terenie w sposéb trwaly i
widoczny z zaleeniem cagu reperow roboczych. Punkty na osi trasy haleznaczy za
pomog drewnianych palikbw, tzw. kotkdw osiowych z gidziami. Kolki osiowe naley
wbi¢ na kadym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studziemaeka odcinkach prostych
co okoto 30 - 50 m. Na kdym odcinku nalgy utrwali¢c co najmniej 3 punkty. Kotki
swiadki wbija st po obu stronach wykopu, tak aby istniataztiveos¢ odtworzenia jego
osi podczas prowadzenia robot. W terenie zabudomaepery robocze nalg osadza w
scianach budynkéw w postaci hakéw lub bolcow.adCireperéw roboczych nade
nawigzat do reperow sieci matwowej. Szkice sytuacyjne reperow i ichedme
Wykonawca przekee Inspektorowi Nadzoru.

Przed przysipieniem do robot ziemnych nale zainstalowé urzadzenia odwadniage,
zabezpieczafe wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowyingruntowymi.
Urzadzenia odwadniage naley kontrolow& i konserwowa przez caly czas trwania
robot. Obnkenia wodd gruntowych natg dokonyw#&, gdy woda uniemdiwia
wykonywanie wykopu. Obnienia wéd gruntowych natg przeprowadzatak, aby nie
zostata naruszona struktura w padiowykonywanego obiektu, ani zew poditazu
sasiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnych naje nad otwartymi wykopami ustaditawy
celownicze umgliwiajgce odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewoolaz
kontrok rzednych taw.

5.2.1.2 Odwodnienie

Odwodnienie wykopoéw

Przy poziomie zwierciadta wody gruntowej w wykopieiowym do wysokdci 0,5 m
ponad dnem wykopu stosotvadwodnienie powierzchniowe poprzez drehab rowek
giebokasci 20 cm wykonany wzdtu jednej zescian wykopu ze spadkiem w kierunku
studzienki zbiorczejr. 0,60 m gébokasci 0,5 m; studzienki w rozstawie co 50 m. Wod
wypompowa za pomog pompy spalinowej.

Przy wigkszym ni 0,5 m poziomie wody gruntowej ponad dnem wykopkaeng nalezy
odwodnienie wgibne za pomag igtofiltrow. Igtofiltry rozmieszczé nalery jedno- lub
dwustronnie wg potrzeb.

Rozstaw oraz gbokdci wptukiwania naley ustalc na budowie wg lokalnych
warunkow.
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5.2.1.3 Roboty ziemne

5.214

Roboty ziemne wykortazgodnie z normpBN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasagkorwwanych wykopow,
krzyzujace s¢ lub biegrce rownolegle z wykopem powinny dyabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone wippapewniajcy ich eksploatagj

Wykopy naley wykona& jako wgskoprzestrzenne, gianach pionowych, umocnionych.

Przy zblzaniu s¢ do istniegcego uzbrojenia, drzewostanu, budowli wykopy
bezwzgédnie wykonywa recznie. W terenie nieuzbrojonym niezabudowanym wykop
mogg by¢ ze skarpami.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest wymiarami rurgni, do ktorych dodaje i
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewaran. Deskowanidcian naley
prowadzé¢ w miag jego gtbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien dydtazony
przez Wykonawe na odktad.

Wejscie po drabinie do wykopu winno &ywykonane z chwil osihgniecia gkbokadsci
wigkszej nz | m od poziomu terenu.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokunggnta
Projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykoma poziomie wyszym od
rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinna@ lwyykonane bezpwednio
przed utaeniem przewoddw rurowych.

Przy wykonywaniu wykopow w bezp@dnim gsiedztwie istnigjcej budowli na
giebokasci rownej lub wikszej ni glebokas¢ posadowienia tych budowli nale je
zabezpieczy przed osiadaniem i odksztatceniem.

W miejscu krzyowania s¢ ciggow pieszych z wykopem nale wykona przykrycie
wykopOw pomostami z barierkami dla preq pieszych.

W trakcie wykonywania robét ziemnych najenie dopuszczado uplastycznienia lub
rozluznienia poditga. Grunty naruszone lub rozhione wybra i zasgpi¢ podsypl.

Przegcia projektowanymi wodoggami oraz kablami zasikgymi i swiattowodem pod
drogami_istnigjcymi i planowanymi, oznakowanymi na planie sytuaggp wykona
metody bez rozbierania nawierzchni, w rurze ostonowelosia] wyprowadzonej 1,5 m
poza krawdz drogi.

Skrzyzowania kabli z drogami i infrastruktupodziemn w rurach ostonowych DVK 50
mm. Przejcia rurociagow ttocznych D160 PE pod drogami w rurach ostondwy
stalowych 273,0x7,1mm lub 219,1x6,3.

Przygotowanie podia

Przewody nalgy uktada& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio Przed
przysgpieniem do wykonania podia naley dokona& odbioru technicznego wykopu.
Rodzaj podtaa zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystychywirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podiazem jest gruntu naturalny o nienaruszonej struktuhza wykopu, niezawiergy
kamieni osrednicy zasipczej ziarna 2> d>0,05 mm.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtplpodiaze naley wykona z
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warstwy tlucznia lubzwiru z piaskiem o grubei 15 cm jcznie z utaonymi siczkami
odwadniagcymi. W gruntach gliniastych lub stanawych zbite ity naley wykona
podiaze z piaskuzwiru lub ttucznia grubéci od 15 cm. W torfach natg dodatkowo
stosowa utozenie podsypki - fawy na warstwie geowtokniny.

Materiat na podsypki powinien spetdianastpujagce wymagania: nie powinny
wystepowa® czastki 0 wymiarach powsej 20 mm, materiat nie nmie by zmrazony,
nawodniony, nie mae zawiera ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.
Zageszczenie podiea powinno by wykonane do Is nie mniej 1i0,97, pod drogami
minimum 0,99.

5.3 Zasypanie wykopéw i ich zag eszczenie.

Zasypka i zagszczenie gruntu nie powinno spowodéwaszkodzenia ufmnego

przewodu i obiektbw na przewodzie. Grgbowarstwy ochronnej zasypu strefy
niebezpiecznej ponad wierzch przewodu rury powimngosi co najmniej 0,30 m.
Zasypanie przewodow wodagowych przeprowadzagsw trzech etapach:

» etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wogeniem odcinkOw na
ztaczach,
* etap Il - po probie szczeléd zigcz rur, wykonanie warstwy ochronnej w

miejscach paicze,

o etap Il - zasyp wykopu gruntem rodzimymsljemax. wielka¢ czastek nie
przekracza 30 mm, warstwami z jednoczesnymesageniem i rozbioek
deskowa i rozporscian wykopu.

Po zakdaczeniu prac sieciowych nabe przywroct nawierzchng do stanu pierwotnego na
catej dtugdci tras przewodow.

Przy wykonywaniu zasypek w pasie drog i chodnikowasvierzchniach utwardzonych i
nieutwardzonych nie natg uzywa¢ do zasypek gleby. Gdgrwarstwe ~ | m) wystpujaca
bezpdrednio pod konstrukegj jezdni i chodnikami wykonyw&a z gruntéw sypkich i
zagsci¢ do 1s>0,97.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee prowadzenia Robo6t podano w ST-00.00.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca winien wyk@rnzadania mage na celu:
» zakwalifikowanie gruntow do odpowiednich kategorii,
» okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,
» okreslenie stanu terenu,
» ustalenie metod odwodnieniowych,

» ustalenie przekopami prébnymi, posadowienie isinjgh przykanalikow, rur,
istniejgcych innych instalacji podziemnych.

Kontrola w trakcie Rob6t winna obejmotva
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sprawdzenie rgnych zataonych taw celowniczych w nawaaniu do podanych
na Placu Budowy statych punktéw niwelacyjnych ztddkdcciag odczytu do |
mm,

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
badanie zachowania warunkéw bezpiési@a pracy,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

badanie prawidiowdari podiaza naturalnego, w tym gtdbwnie jego
nienaruszalngei, wilgotncici i zgodndci z okr&lonym w dokumentacji,

badanie i pomiary szerokm, grubdgci i zagszczenia wykonanego podé
wzmochnionego z kruszywa mineralnego,

badanie w zakresie zgodwd z Dokumentag Projektowa i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, badamvarstwy
ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papbadanie wskaikéw
zag:szczenia poszczegolnych jego warstw.

7. POMIAR ROBOT

7.1 0Ogolne zasady Pomiaru Robot

Ogoblne zasady pomiaru Robét podano w ST-00.00.

7.2 Jednostki pomiaru

Jednostl pomiarow robét ziemnych jest Frodspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub
dowiezionego i hasypanego z odpowiednimesagzeniem gruntu (nasypy) z doktaécig do
| m*, n? - uktadania i zagszczania podsypki (z doktadsmia do 1,0 nf).

8. ODBIOR ROBOT

8.1 0godlne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

8.2 Warunki szczego6towe

8.2.1 Nastpujace roboty ziemne podlegajodbiorowi jako roboty zanikage lub ulegajce

zakryciu:

* wykopy, przekopy

* przygotowanie podiaa,

* zasypanie, zagzczenie wykopu.

8.2.2 Odbioru robét ziemnych dokonuje¢szgodnie z PN-68/B-06050, PN-B/03020, PN/B-
10736, PN-83/8836-02, PN-B-10725:1995, PN-92/B-B013zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robo6t budowlanont@maowych" - cz. Il instalacje
sanitarne i przemystowe wg warunkéw technicznyctkamania i odbioru ruroggow z
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tworzyw sztucznych oraz zgodnie z Warunkami Tecmymi wykonania, odbioru sieci
wodociggowych wg COBRTI INSTAL ZESZYT 3.

8.2.2 Dopuszcza siodbior czsciowy wykopu pod warunkienye obejmowa on tedzie wykop
dla catego obiektu kubaturowego lub dla obiektiplvego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno sci

Ogdblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.

9.2 Platno sci

Platndgci beda dokonywane na podstawie pomiaru RobGt.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Cena obejmuje odpowiednio:
» wytyczenie osi budowli, ustawienie znakow wysgtiowych, wyznaczenie kralzi
* wykopow,
» wykonanie przekopow prébnych,
* wykonanie wykopdw, nasypéw, zasypki, zegczenie,
e umocnienie wykopu,
e utrzymanie wykopow w stanie suchym,
e usungcie nadmiaru ziemi z Placu Budowy
* przewozy, ztagenie ziemi,
» koszty zakupu ziemi,
* plantowanie dna wykopu,
* wyrownanie skarp i powierzchni,
* pryzmowania odktadu,
» zasypanie wykopow ziemdowieziony, z odktadow,
» badania materiatu,
« uporzdkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050
BN83/8836-02,
PN-B-03020,
PN-B-02480
PN-B-10736:1999,

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budno-montaowych", cz. Il Warunki
wykonania, odbioru sieci wodagjowych wg COBRTI INSTAL ZESZYT B, lub
odpowiednie normy i przepisy UE w zakresie pgayn przez polskie prawo.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE ST-01.02

ROBOTY BETONOWE — FUNDAMENTOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej 8ymagania dotycgre wykonania
i odbioru robét fundamentowych przy remoncie riggéw ttocznych i kabli zasilago —
sterowniczych ze studni gdinowych orazswiattowodow hczacych oczyszczalgi sciekow ze
stacp uzdatniania wody przy ukZeromskiego w Piasecznie, gmina Piaseczno. Robatjmulp
takze wymiare ptyt pokrywowych zelbetowych, prefabrykowanychstudniglginowych wraz z
witazami.

Zakres stosowania Specyfikacji Techniczng

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.2 Zakres Robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycwykonania robo6t betonowych dla aémia
magistrali sieci wodoggowej i montau uzbrojenia .

1. Wykonanie blokow oporowych z betonu klasy C16f/20 zatamaniach i w ¢ztach
rurociggow

2. Wykonanie posadowienia armatury uzbrojenia sieci
3. Wymiana prefabrykowanych ptyt pokrywowych obudstwdni gébinowych.

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisej zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

1.4 Wymagania dotycz gce Roboét

1.4.1 Ogodlne wymagania dotygze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdakowykonania Roboét oraz za ich zgodaoz
Dokumentacgj Projektow, Specyfikaci Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdblne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

* cement wg PN-B/19705

« stal zbrojeniowa - wg PN-91/S-10042 oraz PN-91/8410 PN-89/M-84023/06, i inne
drobne materiaty pomocnicze

Do betonu klasy C16/20 zaleca siement marki 35, natomiast do betonu klasy B 10
zaleca sj cement marki 25.
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Kruszywo winno spetnia wszystkie wymagania normy PN-86/B-06712.
Woda zarobowa do betonu powinna spetiavymagania PN-88/B-32250.

Prety stalowe do zbrojenia betonu winny by zgodne z wymaganiami PN-82/H-93215. Stal
zbrojeniowa dostarczana na budgeowinna mié atest hutniczy .

Bloki oporowe

Przy budowie sieci ttocznych, soieniowych i wodocjgowych naley stosowa bloki
oporowe prefabrykowane z betonu zwykilego klasy 2dGidpowiadajce wymaganiom
normy PN-B-10725.

3. SPRZET

Sprzt odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@aziru.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inngodki transportu - odpowiadgje pod wzgjdem typow i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji rol@aakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. fvigi o nasnosci do 20t dla zamontowania ptyt na obudowach studni
betonowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne
Wymagania dotycce prowadzenia Robét podano w ST-00.00.
Wymagania te dotygznastpujacego zakresu Robot betonowych:
. Roboty przygotowawcze Wykonanie podktadow
. Wykonanie tawy fundamentowej/bloku oporowego
. Wykonanie zbrojenia

5.2 Wymagania szczegotowe

Do zbrojenia betonu nalg stosowd stal spawalyp wg PN-91/S-10042. Klasy stali: Alll
(34GS) i AO (StOS) wg PN-91/S-10041, PN-89/M-84083/ PN-B-03264.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee prowadzenia Robét podano w ST-00.00.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przedmiotem kontroli jakwiowe] kedzie zgodné wykonanych Rob6t i aytych
Materiatbw z Dokumentagj Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie robot betonowych wykonujewy PN-88/B-06250 i PN-63/B- 06251.
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7. POMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady pomiaru Roboét

Ogoblne zasady pomiaru Robét podano w ST-00.00.

7.2 Jednostki pomiaru

Jednostk pomiaru Robot j est:

« dla betonu - 1rhbetonu; z doktadrigia do 0,1. Placi si za wykonan i faktycznie
wbudowan ilos¢ betonu.

» dla zbrojenia i konstrukcji - | kg (lub | tona) oktadndgciag do 1,0 (lub odpowiednio
0,1t). Do obliczenia natmosci przyjmuje s¢ ilos¢ okreslonego w Dokumentacji
Projektowej i zmontowanego zbrojenia gicirg dtugas¢ pretdbw poszczegolnyckrednic
pomnaong odpowiednio przez ich etar jednostkowy w kg/m. Nie doliczaesektali
uzytej na zaklady przy agtzeniu petéw, przektadek montawych ani drutu
wigzatkowego. Dla konstrukcji bierzegstigzar wynikapcy z Dokumentacji Projektowej
bez spawow.

Nie uwzgkdnia s¢ tez zwigkszonej ilgci materiatu w wyniku stosowania przez

Wykonawe profili i pretdw o srednicach wikszych od wymaganych w Dokumentacji
Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 0godlne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w ST-00.00. 8.2

8.2 Warunki szczeg6towe odbioru robét konstrukcyjno -budowlanych
W trakcie odbioru naley :

» sprawdzé zgodnd¢ wymaga projektowych, przy uwzgbnieniu wprowadzonych
zmian, ze stanem faktycznym wynifegym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz
innych dokumentow dotygeych jakdci Materiatow i wyrobow aytych do Robat,
wynikéw pomiarow i bad@

e sprawdzé¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji yamawczej,
sprawdz¢ w Dzienniku Budowy konsekwencji wpisow dotycych Roboét, dokora
szczegO6towych ogtizin robot.

W przypadku stwierdzenia odchyilénspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych
Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj kasat terminie uzgodnionym z
Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno $ci

Ogdblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.
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9.2 Platno sci

Ptatnagci bedg dokonywane na podstawie pomiaru Robo6t zgodnietz R niniejszej ST.

Zakres Robot jest podany w pkt. 5.2 niniejszej S@na obejmuje odpowiednio:

roboty przygotowawcze i pomiarowe

zakup i dostarczenie i wbudowanie Materiatbw
przygotowanie i montazbrojenia

wykonanie i demontaszalunkow, rusztowa etc.
pomiary i badania laboratoryjne.
uporzdkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050, PN-B-10725 -
~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych"

lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie petyin przez polskie prawodawstwo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.03

ROBOTY MUROWE | TYNKARSKIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotycge wykonania robot
murowych dotyczcych nadbudowy obudowy studnebtnowej nr 1 zlokalizowanej na
terenie SUW przy ulZeromskiego w Piasecznie.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyezykonania nadbudowy studni robét murarskich i
tynkarskich nr 1 przy zachowaniu ngstjagcych uwag:

¢ Wykopy dla odkrycia ogci obudowy studni gte @ w ST-01 .01 - ROBOTY
ZIEMNE.

W zakres robo6t giych niniejsz Specyfikacp Techniczig wchodzi nadbudowa istnigjej
obudowy studni gbinowej nr 1 zlokalizowanej na terenie SUW z celggnalizacyjnej
klasy min. 25 4czonej na zapragvcementow marki minimum M5 wraz z niezidnymi
robotami tynkarskimi.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00 oraz obogaujacymi normami.

1.5 Wymagania dotycz gce Roboét

1.5.1 Ogolne wymagania dotygeze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robot oraz za ich zgodaaz

Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

- Cegta kanalizacyjna klasy minimum 25 (zalecanaskz).
- Zaprawa murarska cementowa klasy min. M5
- Woda do zapraw i tynkow
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- Piasek do zapraw i tynkow
- iinne - drobne materiaty pomocnicze,
Wymagania dotyczce Materiatow jw.:

*Stosowane Materiaty: musmiec atesty fabryczne, certyfikaty. Woda do przygotoi@an
zaprawy wg normy PN-88/B-32250 ,Woda do betonowpraw”. Mazna stosowawock
pitng bez bada laboratoryjnych. Piasek powinien spethi@ymagania normy PN-79/B-
06711 ,Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budayth", a w szczegolsoi:

* nie zawiera domieszek organicznych,

» mie¢ frakcje r&nych wymiarow, a mianowicie:
* piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm,

* piaseksrednioziarnisty 0,5-1,0 mm,

* piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

Zaprawy do murowania

Rozr&nia st zaprawy produkowane fabrycznie oraz zaprawy prodake na budowie.
Stosowanie zapraw produkowanych fabrycznie orazazaprodukowanych na budowie
(dla ktérych kontroluje gidozowane sktadnikow i wytrzymaio zaprawy) upowaznia do
zakwalifikowania wykonanie robét do kategorii A Zgrspetnieniu pozostatych wymogow
zgodnie z PN-B-03002 1999)

Stosowanie zapraw produkowanych na budowie, dlayg&tdustala si marke zaprawy
tylko na podstawie jej orientacyjnego sktadugtdsiciowego, kwalifikuje wykonanie robét
do kategorii B. Przyposglkowanie zaprawy o danej wytrzym&o sredniej do
odpowiedniej klasy zaprawy powinno dygodne z zakresem zmian wytrzyniaio
zaprawy podanym w tablicy 2.

Klasa zaprawy Wytrzymalo $¢é Zakres Zmian

$rlednia [MPa] ‘Q’;’;ZZ::?:‘\? :ac]' w trakcie
od1,0do 1,5

od 1,6 do 3,5
0od3,6do7,5

od 7,6 do 15,0

od 15,1 do 30,0

Marka i sktad zaprawy powinny bygodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501

MI M2 M5 M1G M20 1251020

.Zaprawy budowlane zwykte". Przygotowanie zaprawrdbot tynkarskich powinno I8y
wykonywane mechanicznie.- Zaprawalezy przygotowa w takiej ilosci, aby mogta b§
wbudowana mdiwie szybko po jej przygotowaniu, tj. w okresie.@&godzin.

Do zaprawy tynkarskiej natg stosowa piasek rzeczny lub kopalniany.

- Do zaprawy cementowo-wapiennej rglestosowa cement portlandzki wedtug normy
PNB-

19701;1997 ,Cementy powszechnegaytu". Za zgod Inspektora nadzoru nipa
stosowé@ cement z dodatkiernuzla lub popiotéw lotnych 25 i 35 oraz cement hutgi@b
pod warunkiemze temperatura otoczenia wagu 7 dni od chwili wbudowania zaprawy
nie kxdzie nisza nk +5°C.
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- Do zapraw cementowo-wapiennych mglstosowa wapno sucho gaszone lub gaszone

W postaci ciasta wapiennego otrzymanego z waprgasmnego, ktdre powinno twortzy
jednolitg i jednobarwg mas, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczysazoheych.
Skfad obgtosciowych sktadnikow zapraw nate dobierd doswiadczalnie, w zatenosci od

wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i \®apn

Cegta kanalizacyjna mie by skiladowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni
utwardzonej z odpowiednimi spadkami uttiiajacymi odprowadzenie wod opadowych.
Cegly w miejscu sktadowania powinny dyutozone w sposéb upagdkowany,
zapewnigcy fatwas¢ przeliczenia. Cegly powinny by utozone w jednostkach
tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach. dsittntadunkowe maghby¢ utozone
jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachycanej wysokeéci nie przekraczagej 3,0

m. Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys$élgiosOw i pryzm nie powinna
przekracza 2,2 m.

3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@aziru.

Wykonawca przyspujacy do wykonania tynkéw zwykltych powinien wyka&zasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— mieszarki do zapraw,

— agregatu tynkarskiego,

— betoniarki wolnospadowej,

— pompy do zapraw,

— przenénych zbiornikdw na wog

Do wyznaczania i sprawdzania kierunku, wymiaréwaspczyzn g stosowane nagiujace
narzdzia:

- pion murarski,

- fata murarska,

- linia wazna (linia pozioma) do wyznaczania i sprawdzanigziayzn,
- wagz wodny do wyznaczania jednakowych poziomow,

- poziomnica uniwersalna,

- tata kierunkowa,

- warstwomierz do wyznaczania poziomu poszczegdinyarstw, do zaczepiania sznura i
do wyznaczania kierunku,

- sznur murarski,

- katownik murarski,

- WykKro;.

Do obrébki elementow murowych szywane:
- mtotek murarski,
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- kielnia,

- oskard murarski,

- przecinak murarski,

- pucka murarska, gg murarski oraz

- inne specjalistyczne namzia, np. do obrébki kamieni naturalnych.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inngodki transportu - odpowiadgje pod wzgidem typow i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Roblaaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru.

Wyroby budowlane do robét murowych mpdy¢ przewaone ré&nymi srodkami
transportu. Przewozi ¢ije luzem, ale z uwagi na movos¢ uszkodzé w czasie
transportu, zatadunku i roztadunku, azpi@j w czasie magazynowania, naleraczej
dostarcza wyroby na paletach. Wyroby na paletach faduje jsroztadowuje jedynie
mechanicznie. Palety nale ustawi& $cisle jedna obok drugiej, rownomiernie na caiej
powierzchni, mgdzy burtami pojazdu transportowego a paletami @zefachowa
odpowiedni dystans.

Palety powinny b§ tak ustawione, aby byt mlwy wytadunek obustronny. Zatadunek i
wytadunek wyrobow luzem odbywaesiccznie. Wyroby naley uktad& scisle jeden obok
drugiego, dhlaszym bokiem w kierunku jazdy. Wysalotadunku nie mee przekracza
wysokaci burt pojazdu Do transportu materiatbw w postaachych mieszanek, w
opakowaniach papierowych zaleca siywaé¢ samochodow zamkgtych. Do przewozu
materiatbw w innych opakowaniach uma wykorzystywa samochody pokryte
plandekami lub zamkagie. Materiaty do robo6t murarskich najesktadowa na budowie w
pomieszczeniach zamkitych, zabezpieczonych przed opadami ( cement i tdbdk
zapraw ). Pozostate materiaty przechow§watontte przed opadami. - Transport cementu
I wapna suchogaszonego powinien odb§wia zgodnie z nor BN- 88/6731-08. Cement

i wapno suchogaszone luzem rgl@rzewoz¢é cementowozem, natomiast cement i wapno
suchogaszone workowane ma przewozi dowolnymi srodkami transportu i w
odpowiedni sposéb zabezpieczone przed zawilgoceni®fapno gaszone w postaci ciasta
wapiennego mma przewozi w skrzyniach lub pojemnikach stalowych. - Kruszywa
mozna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yseritami kruszywa lub jego
frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

5.2 Wymagania szczegotowe dotycz gce prowadzenia Robét

ROBOTY MUROWE
Mury powinny by wznoszone warstwami z zachowaniem prawidtoweggzaviia
i wymaganych grubiei spoin oraz zgodnie z rysunkami roboczymi.
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Spoiny w dwdch nasgpujacych po sobie warstwach poziomych muru powingysia¢ co
najmniej 0 6 cm. W pierwszej kolejém nalezy wykona sciany nane i filary (stupy).

Mury nalezy wznosé rownomiernie na catej ich dtuga i powierzchni budynku. Ridnica
pozioméw wznoszenia nie powinna przekracdam w przypadku murow z cegty i 3,0 m
w przypadku muréw z blokéw i pustakdw. W miejscambiaczen murow wznoszonych
niejednoczénie naley stosowd zazbione strezpia koncowe. Przy wikszych r@nicach w
poziomach wznoszenia nale stosowa strzpia schodowe lub przerwy dylatacyjne.
Warunki wykonania konstrukcji z elementow murowyelokresie obrionych temperatur
powinny zapewni& wigzanie i twardnienie zaprawy zgodnie z przygotowanym
procedurami technologicznymi. Konstrukcje murowavpmy by w trakcie wykonywania
zabezpieczane przed oddziatywaniem warunkéw atmasfieych (np. niskich temperatur,
deszczusgniegu, kurzu pomegfolii, mat itp.

Scianki dziatowe o grubi@i 1/4 cegly naley murowa na zaprawie cementowej marki nie
nizszej nk M5. W przypadku gdy wysoko scian przekracza 2,5 m lub szeré&d,0 m,
nalery stosowdé zbrojenie z bednarki lub z ¢gidbw okmgtych w co czwartej spoinie.
Scianki te powinny b§ polczone zescianami konstrukcyjnymi za pomgcstrzpi, a
zbrojenie zakotwione nagfiokasci co najmniej 70 mm. Elementy powinnydgzyste, a
ich powierzchnie powinny ky przed utgeniem zwizone wod; nie dopuszcza i
wbudowywania elementéw uszkodzonych w stopniu peredajcym wielkasci podane w
BN-90/6745-01, Wscianach nie dopuszczagswykonywania bruzd, przebii wnek, z
wyjatkiem bruzd

skrobanych oraz gniazd i przélwozwiercanych dla przewodow instalacyjnych,
Warunki przyst gpienia do rob6t murowych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjijgiio organizacji i harmonogram
robd t uwzgtdniajgcy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

Przed rozpocgxiem rob6ot murowych natg przeprowadzi kontrok co najmniej:
1. zgodnéci usytuowania, wymiarow idtow krzyzowaniascian,
2. zgodnéci whasciwosci elementow murowych i zapraw z ustaleniami prgekymi,
3. sprawnéci stosowanego sptu.
Sprawdzt jakas¢ elementéw murowych i zapraw, wymagapd producentow wyrobow
certyfikatow zgodnéxi lub deklaracji zgodnai lub tez prowadac badania we wlasnym
zakresie i oceniaf je zgodnie z PN-B-03002:1999.
Zasady ogolne
Podczas wykonywania i odbioru robot murarskich haf@zestrzeganastpujacych
przepisow:
a. Dopuszczalne odchylenia od projektowanych wybwgpionowych (wysokeci) nie
powinny przekracza

e 13 cm — dla poszczegdlnych kondygnacii,

» *5cm — dla wysokéci catego budynku.
b. Odchylenie od kierunku poziomego gérnej powibrni&kazdej warstwy cegiet nie nie
przekracz&
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* 1 mm/mi1l5 mm na catej dlugd budynku - dla muréw spoinowanych,
e 2mm/m i 30 mm na catej dluga budynku - dla muréw nie spoinowanych.
Szybkaoéé wznoszenia muréw

Szybko $§¢ wznoszenia muréw

Powinna by dostosowana do przyggo rodzaju zaprawy w murze i jej wytrzymdo

Dla przecgtnych warunkow szyblki ta nie powinna bywicksza od podanej w .tablicy 2.
Tablica 2 Szybk& wznoszenia murow

Najkrotszy czas w dobach) od rozpoczecia muru
dolnej kondygnaciji do rozpoczecia na tym samym
Rodzaj zaprawy odcinku muru nastegpnej kondygnacji przy wysokosci h

muru dolnej kondygnacji

h<3,5 3,5<h<5b 5<h<7
Cementowo- 5 6 7
wapienna
Cementowa 3 3,5 4
Spoiny

Nominalna grub& spoin poziomych i pionowych w konstrukcjach muraly
wykonywanych przy #iyciu zapraw zwyktych i lekkich nie powinna przekzac12 mm

Spoiny pionowe uwe St za wypetnione, jeli zaprawa siga co najmniej 0,4 diugoi
spoiny. W przeciwnym razie spoiny naeuwazac za niewypetnione. Przy stosowaniu
zapraw do spoin cienkich gruddonominalna spoin wspornych nie powinnat lwieksza
niz 3 mm z odchyleniem -1 mm. Mury nie przeznaczonetykowania powinny by
spoinowane. Spoinowanie tra wykonywé rownoczeénie ze wznoszeniem muru lub po
jego wykonaniu Profile spoiny powinny zapewhiadprowadzanie wody opadowej poza
obreb spoiny. Mury tynkowane lub spoinowane po zak®niu murowania natg
wykonywa na spoiny niepelne, pozostawi@j spoire niewypetniona zapray na
gtebokas¢ ok. 15 mm od lica. W murach zbrojonych poprzecayrighGé spoin powinna
by¢ 0 5 mm weksza odkrednicy zbrojenia umieszczonego w spoinie.

ROBOTY TYNKARSKIE
Warunki przystawienia do robot

- Tynki naleey wykonywa& po zakaczeniu rob6t murarskich w temperaturze nigspej
niz +5°C pod warunkienze w cagu doby nie nagpi spadek poriej 0°C,

- W nizszych temperaturach mma wykonywa tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednichsrodkow zabezpieczggych, zgodnie z ,Wytycznymi wykonywania robot
budowlano-montaowych w okresie obaonych temperatur”.

- Zaleca sj chront swiezo wykonane tynki zewgirzne w ciagu pierwszych dwoch dni
przed nastonecznieniem dizym ni dwie godziny dziennie.

-W okresie wysokich temperatéwiezo wykonane tynki powinny iyw czasie wjzania i
twardnienia, tj. w gjgu | tygodnia, zwitane wod

Przygotowanie podiaa
Podiaza tynkow zwyktych powinny odpowiadawymaganiom normyPN-70/B-10100
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p.3.3.2.
Spoiny w murach ceglanych

W scianach przewidzianych do tynkowania nie aglevypetnia zapraw spoin przy
zewretrznych licach na gbokasci 5-10 mm.

Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usyén
plamy z rdzy i substancji tlustych. Plamy z subsjiafustych mana usugé¢ 10-proc.
roztworem szarego mydta lub wypetni@je lamp benzynowy.

Nadmiernie suchpowierzchng podtaza naley zwilzy¢ wods.

Wykonywanie tynkow zwyktych

Przy wykonywaniu tynkéw zwyktych natg przestrzegazasad podanych w normie PN-
70/B-10100 p. 3.3.1. Sposoby wykonania tynkow zyetk jedno- i wielowarstwowych
powinny by zgodne z danymi okéenymi w tabl. 4 normy PN-70/B-10100.

Grubaici tynkow zwyktych w zalenosci od ich kategorii oraz od rodzaju pogéolub

podktadu powinny b§ zgodne z norm PN-70/B-10100. Tynki zwykte kategorii Il i Il
nalezag do odmian powszechnie stosowanych, wykonywanyspoegob standardowy.

Tynk trojwarstwowy powinien gisktad& z obrzutki, narzutu i gtadzi, Narzut tynkéw
wewretrznych naley wykona wedtug pasow i listew kierunkowych.

Gtadz nalezy nanost po zwgzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem
Podczas zacierania warstwa gtadzi powinnarbgcno dociskana do warstwy narzutu.

Do wykonania tynkOw nake stosowéd zaprawy cementowo-wapienne: tynkoéw
nienaraonych na zawilgocenie - w proporcji 1:1:4, namaych na zwilgocenie oraz w
tynkach zewstrznych - w proporcji 1:1:2.

6. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Przedmiotem Kkontroli jakwmiowej kedzie zgodné wykonanych Robdét i aytych
Materiatbw z Dokumentagj Projektova, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora Nadzoru, normami.

BADANIA ROBOT MUROWYCH

Podstaw do odbioru technicznego rob6t murowych z ceghp@ids nastpujace badania:
a) badanie materiatow,

b) badanie prawidtowéei wykonania konstrukcji murowych.

Badania naley przeprowadza zarowno w trakcie odbioru e&iowego

(miedzyoperacyjnego) poszczegolnych fragmentdéw robdbmych, jak i w czasie odbioru
caldici tych robot. Dokumenty warunkige przysipienie do bada technicznych przy
odbiorze powinny odpowiadawymaganiom podanym w normie. Do badania robét
zakaczonych wykonawca jest zobazany przedstawi

a) protokoty bad@kontrolnych lub zé&wviadczeé (atestéw) jakéci materiatow,

b) protokoty odbiorow agciowych (medzyoperacyjnych),

c) zapisy w dzienniku budowy §ewymagany) dotyczce wykonania robot.

Badanie materiatow natg przeprowadza posrednio na podstawie zapiséw w dzienniku
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budowy (jéli wymagany) i innych dokumentow stwierdzeych zgodné¢ uzytych
materiatbw z wymaganiami dokumentacji techniczneqzoz powotanymi normami.
Materialy nie majce dokumentéw stwierdzgjych ich jaké¢, a budace pod tym
wzgledem watpliwosci, powinny by poddane badaniom przed ich wbudowaniem.

Zakres badaprowadzonych w trakcie budowy

Inzynier (Inspektor nadzoru) me w dowolnym czasie dokonywéaontroli i pomiarow
sprawdzajcych zachowanie #@mow wymiarowych - pionu, poziomucian i ich
elementow, grubdei i stopnia wypetnienia spoin, sposobwrénia elementoéw muru.

Tolerancje

Rozr&nia sk tolerancje normalne klasy N1 i N2 oraz specjaldeli w ustaleniach
projektowych wymagania dotygze tolerancji nie g podane, stosuje¢sklas N1. Klag
tolerancji N2 zaleca siw przypadku wykonywania elementow szczegolnietigtch z
punktu widzenia niezawodia konstrukcji o powanych konsekwencjach zniszczenia oraz
konstrukcji o charakterze monumentalnym. Klaslerancji specjalnych nalg poda w
ustaleniach projektowych w zaleosci od specyfiki wymagazwigzanych z aytkowaniem
lub wykonaniem obiektu (przy wykonywaniu muréw znkania o nieregularnych
wymiarach itd.) Doktadn&@ pomiarow odchytek geometrycznych powinna wyadsimm .

W przypadku stwierdzenia odchyle charakterze systematycznym aglpodpé dziatania

korygujce.
System odniesienia

Przed przysipieniem do robét na budowie najeustalt punkty pomiarowe zgodne z
przyjeta osnow geodezyjn, stanowice przestrzenny ukiad odniesienia do éla@a
usytuowania elementow konstrukcji zgodnie z PN-80#4851 i PN-74/N-02211 Punkty
pomiarowe powinny by zabezpieczone przed uszkodzeniem lub zniszczekcamy.
Dopuszczalne odchyiki wymiarow i usytuowas@an jednej kondygnacji nie powinny oy
wieksze od podanych w tablicy .

Dopuszczalne odchyiki grubci muréw nie powinny przekraczal0 mm w przypadku
murow petnych oraz 20 mm w przypadku muréw szcogliycth

Dopuszczalne odchyleniécian murowanych od ptaskiej powierzchni (zwichrzeni
skrzywienie) nie powinno liywicksze n:

a) na odcinku 1 m.

* 5 mm przy klasie tolerancji N1.
* 3 mm przy klasie tolerancji N2
b) na odcinku catejciany:

* 20 mm przy tolerancji N1

* 10 mm przy tolerancji N2
Kontrola, badania i odbior robot
Klasy kontroli:

W zaleznosci od typu i uytkowania konstrukcji rozemia st dwie klasy kontroli
wykonaniaelementow konstrukciji:

* | - klasa kontroli zwyktej,
* Il - klasa kontroli rozszerzonej
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Kontrola dotyczy wiéciwosci stosowanych wyrobow i materiatéw oraz wykonaruBbot.
Klasa kontroli mae odnosi sie do wykonanej konstrukcji, okflmnych elementow
konstrukcji lub okrélonych operacji. J# w ustaleniach projektowych nie stwierdzg si
inaczej, przy wykonywaniu robot murowych stosujekdas; kontroli I.

Kontrole rozszerzog zaleca si w przypadku wykonywania konstrukcji lub elementow
konstrukcji szczegOlnie istotnych z punktu widzemiaézawodnéci i 0 powanych
konsekwencjach zniszczenia np. konstrukcje monuaivemtitd.) oraz w przypadku
szczegolnych wymagafunkcjonalnych (np. w szybachndigowych itd. Dokumentacja z
dziatar i wynikdw kontroli powinna zawietawszystkie dokumenty planowania, rejestr
wynikbw oraz rejestr niezgodeo i dziataa korekcyjnych. Dokladn@ wymiarow
usytuowania natmikow oraz wybranyckcian budyniu podlega kontroliggte].

Badania materiatéw i wyrobow

Badania wiaciwosci materiatdw i wyrobow powinny &y przeprowadzane zgodnie z
wymaganiami podanymi w normach i aprobatach teamyich. Potwierdzenie wdaiwosci
materiatéw i wyrobow z kalej dostawy powinno liypodane:

» w za&wiadczeniach z kontroli,
» w zapisach w dzienniku budowy,
* W innych dokumentach

Kazda dostawa materiatdbw lub wyrobow powinnac byyraznie identyfikowana oraz
zaopatrzona w deklaracje zgodaoio Transport, dostawa, odbiér i przechowywanie
materiatow i wyrobow powinny yzgodne z wymaganiami norm i aprobat technicznych
Przy odbiorze elementéw murowych na budowie nyagprawdzé zgodnd¢ typu, rodzaju,
klasy, wymiarow i asortymentu elementéw murowychwygmaganiami podanymi w
projekcie lub w specyfikacji techniczne,.

Badania konstrukcji murowych

» Sprawdzenie zgod®&oi obrysu i gtbwnych wymiaréw, grubéoi muréw oraz wymiarow
otworéw naley przeprowadza przez porownanie muréw z dokumengatgchniczg i
stwierdzenie prawidiow&i przez ogidziny zewrtrzne i pomiar. Pomiaru diugo i
wysokaci muréw naley dokonywa tasmag stalows z podziatly centymetrow, za&
grubcgci murow i wymiarow otworow - przymiarem z podziahnilimetrowyg. Jako wynik
nalezy przyjmowa wartcs¢ sredng pomiaréw wykonanych w trzech miejscach.

e Sprawdzenie gruBoi spoin i ich wypetnienia zaprawnalery przeprowadz na

podstawie ogidzin i pomiaru témg z podzially milimetrowa. W przypadku muréw
zewrgtrznych spoinowanych, sprawdzenie #gleprzeprowadsi w losowo wybranym
miejscu za pomactasmy stalowej. Do oceny nalg przyjmowa srednp gruba¢ spoiny

ustalory przy zataeniusrednich wymiarow cegty na odcinkgiany o dtugéci co najmniej

1,0m

» Sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczymrgz prostoliniowgéci krawedzi

nalezy przeprowad# przez przyktadanie taty kontrolnej o dhégo2,0 m w kierunkach
prostopadtych na skrzgwana muréw oraz na powierzchni muru, a ¢@se pomiar
przeswitu miedzy tas i powierzchna lub krawedziag muru 2 doktadngcia do 1 mm .

» Sprawdzenie poziomowoi warstw muru naley przeprowadzi z pomog poziomnicy
murarskiej lub wzowej oraz taty kontrolnej
Ocena wynikéw badai.
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7.1

7.2

Jezeli badania przewidziane normie daty wynik dodaimgkonane roboty murowe nake
uzn& za zgodne z wymaganiami normy. W przypadku gdycietigedno z bada dato
wynik ujemny, caté¢ odbieranych rob6ot murowych lub tylko icheéei nalezy uzna za
niezgodne z wymaganiami normy. W przypadku uznaredoici lub czsci robot
murowych za niezgodne z wymaganiami normy komisjaeprowadzajca badania
powinna ustati, czy w danym przypadku stwierdzone egstwa od postanowienormy
zagraaja bezpieczastwu budowli. Mury zagrajace bezpieczestwu budowli lub nie
odpowiadajgce okrélonym w projekcie zatzeniom funkcjonalnym, powinny [y
rozebrane oraz ponownie wykonane w sposob prawidigwzedstawione do badla

ROBOTY TYNKARSKIE

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénildadania cementu, wapna
oraz kruszyw przeznaczonych do wykonania robot Zzegstawd wyniki tych bada
Inspektorowi nadzoru do akceptacji. Badania te powi obejmowéa wszystkie
wiasciwosci cementu, wapna, wody oraz kruszywa ékmee w pkt. 2 niniejszej
specyfikacji.

Czestotliwos¢ oraz zakres badazaprawy wytwarzanej na placu budowy, a w szczegdéin
jej marki i konsystencji, powinny wynikaz normy PN-90/B-14501 ,Zaprawy budowlane
zwykte". Wyniki bada materiatow i zaprawy powinny Bywpisywane do dziennika
budowy (j&li wymagany) i akceptowane przez Inspektora nadzoru

Badania

Badania tynkéw zwyktych powinny Byprzeprowadzane w sposob podany w normie PN-
70/B-10100 p. 4.3. i powinny unaliwi ¢ ocerg wszystkich wymaga a w szczegolniai:

- zgodndci z dokumentagj projektows i zmianami w dokumentacji powykonawczej,
- jakasci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowaci przygotowania podiay,

- mrozoodporngci tynkdw zewntrznych,

- przyczepnéci tynkéw do podtaa,

- grubcci tynku,

- wygladu powierzchni tynku,

- prawidtowaci wykonania powierzchni i kragdzi tynku,

- wykonczenie tynku na na#ach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

POMIAR ROBOT

Ogodlne zasady Pomiaru Robo6t

Ogodlne zasady pomiaru Robdét podano w ST-00.00.

Jednostki pomiaru
ROBOTY MURARSKIE

Roboty murarskie obmierzaesiv jednostkach obmiaru robét murarskighta:
- metry kwadratowe (m2)
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- metry (m)
- sztuki (szt.), jeeli chodzi o osadzeniexdych przedmiotdw, jak kratki wentylacyjne,

drzwiczki itp. Wykonane roboty murarskie obliczas swvedtug pomiaréw w naturze.
Gruba¢ obliczeniowa muru z cegly, bloczkédw i pustakow przyjmujes dicznie ze

spoinami. Mury grubgci mniejszej ni 1 cegta (mury cienkie) mierzy ¢siw metrach

kwadratowych (m2)Sciany nieforemne o ksztaicie specjainym oraz gzymsszelkie

wyskoki profilowe mierzy si nas¢pujaco:

a) dtuga¢ scian zbatych lub zakrzywionych mierzy esiw rozwinigciu po obrysie
zewretrznym (przykitadajc elastycza taéme po zewrtrznym obwodzie muru),

b) dla scian w ksztatcie klina, ¢gbatych itp. (zmiennej grul8oi) przyjmuje s¢ grubacé
sredni,

c) wysoka@¢ przyjmuje s¢ rzeczywisi wg wymiarow,
d) przekroj poziomy filarow z wgarkami mierzy i wg opisanego prostata,

Powierzchng tynkow oblicza si w metrach kwadratowych jako iloczyn dhégoscian w
stanie surowym i wysokci mierzonej od podima lub warstwy wyréwnawczej na stropie
do spodu stropu. Powierzcknitynkéw stropéw ptaskich oblicza esiw metrach
kwadratowych ich rzutu wietle scian surowych na ptaszczyzpoziomy. Z powierzchni
tynkdw nie potjca s¢ powierzchni nieotynkowanych, agjinionych, obrébek kamiennych,
kratek, drzwiczek i innych, jeli kazda z nich jest mniejsza od 0,5.m

llos¢ tynkéw w nf okreila si na podstawie projektu po uwzgdhieniu zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawydiow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 0godlne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Roboét podano w ST-00.00.

8.2 Warunki szczegotowe odbioru Robét

Podstaw do odbioru wykonania robét murowych stanowi stdieemie zgodngi ich
wykonania z dokumentagj projektowg i zatwierdzonymi zmianami podanymi w
dokumentacji powykonawczej

Podstaw do odbioru robot murowych stanapniastpujace dokumenty:

a) dokumentacja projektowa i dokumentacja powykarzanz naniesionymi na niej
zmianami dokonanymi w trakcie budowy i akceptowangmez Inspektora,,

b) dziennik budowy (j@i wymagany) z zapisem stwierdzaym odbidr czsciowy

c) zapisy dotyczce wykonywania robot murowych i rodzaju zastosoweanyateriatow,

d) atesty uytych materiatdw budowlanych,

e) protokoty odbioru materiatéw i wyrobow, ktérevaany zawiera:

- zestawienie wynikow badaniedzyoperacyjnych i kicowych,

- stwierdzenie zgodrioi lub niezgodnéci wykonania robot z dokumentagg;

Dokonanie odbioru e#ciowego powinno b§ potwierdzone protokotem i wpisem do
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dziennika budowy (j@i jest wymagany).

Przy odbiorze kacowym powinny by przediazone nasfpujace dokumenty:

- wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i bada

- protokoty odbioru rob6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu.

Odbior robét murowych potwierdzassprotokotem, ktéry powinien zawiera

- ocere wynikow bada,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniemzineosci ich usungcia,

- stwierdzenie zgodroi lub niezgodnéci wykonania z zamdwieniem.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 ST daty
pozytywne wyniki.

ROBOTY TYNKARSKIE

Odbioru podtaa naley dokon& bezpdrednio przed przygpieniem do robét tynkowych.
Jezeli odbiér podiga odbywa si po diwzszym czasie od jego wykonania, rgieodiaze
0Cz)sCi¢ i umye wodg.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania omowione w pktdéty pozytywne wyniki.

Jezeli chocia jeden wynik badania daje wynik negatywny, tynk mewinien by
odebrany. W takim przypadku najeprzyja¢ jedno z nasgpujacych rozwizan:

- tynk poprawt i przedstawd do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymaganie zagraaja bezpieczéstwu wytkowania i trwatdci
tynku, zaliczy tynk do niszej kategorii,

- w przypadku, gdy nieagsmazliwe podane wyej rozwgzania, usugt tynk i ponownie
wykona roboty tynkowe.

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku od ptagzay i odchylenie krawdzi od linii
prostej nie mog by¢ wicksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej nz 3 na cale] diugi
kontrolnej dwumetrowej taty. Odchylenie powierzchkrawedzi od kierunku:

- pionowego - nie magby¢ wicksze nz 2 mm na 1mb i ogotem nie gdej niz 4 mm w
pomieszczeniu,

- poziomego - nie magby¢ wiecksze nk 3 mm na 1 mb i ogétem nie ggej niz 6 mm na
catej powierzchni ngidzy przegrodami pionowymségianami, belkami itp.).

Niedopuszczalnegastpujagce wady:
- wykwity w postaci nalotéw roztworow soli wykrys$iteowanych na powierzchni tynkow
przenikajcych z podtaa, pikni itp.,

- trwale $lady zaciekbw na powierzchni, odstawanie, odpaezénpecherze wskutek
niedostatecznej przyczepimotynku do podiaa.

Odbior gotowych tynkow powinien by potwierdzony protokotem, ktéry powinien
zawierd:

- ocere wynikow bada,
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- wykaz wad i usterek ze wskazaniemzingosci ich usungcia,
- stwierdzenia zgodroi lub niezgodnéci wykonania z zamdwieniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno $ci

Ogdblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.

9.2 Pfatno sci

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosté
obmiarovg ustalom dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych
wycenionych ryczaltowo podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lulotla ryczattowa pozycji
kosztorysowej &dzie uwzgédniat wszystkie czynnai, wymagania i badania skiadeg
si¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektgw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayaewentualnych
ubytkow itransportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe madoy¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

Ptaci s¢ za ustalogilos¢ jednostek :

- dla rob6t murowych -m3

- wykonanych muréw , -m2

- wykonanychicianek - m2

- wykonanych tynkéw —m2

- pozostate roboty wg obmiaru.

Cena jednostkowa ta& obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i spta,

- przygotowanie lub dostawzaprawy

- obstug sprztu nieposiadagcego etatowej obstugi,

- ustawienie i rozbiorkrusztowa o wysokdgci do 4 m,

- obsadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobingementow,
- wykonanie tynkow,

- reperacja tynkow po dziurach i hakach,
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- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,
- likwidacja stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budano-montaowych" -tom II;

* Metody bada zapraw do muréw: PN-EN 1015-1:2000, PN-EN 101%Q® PN-EN
1015-3:2000, PN-EN 1015-42000, PN-EN 1015-6:20BBI{EN 1015-7:2000;

* Metody bada elementow murowych : PN-EN 772-3.2000, PN-EN 7720@0. PN-EN
772-9:2000, PN-EN 772-10.2000,

* PN-EN 1059:2000 Metody badania murow. Glarie wytrzymatéci nasciskanie
* Wymagania techniczne i badania przy odbiorze AmniaBI 5/92 poz, 22

* PN-B/10106; 1997 Tynki i zaprawy budowlane. Masynkarskie do wypraw
pocienionych".

* PN-B-12050:1995 ,Wyroby budowlane ceramiczne.{égdowlane
* PN-B-12051:1995 ,Wyroby budowlane ceramiczne.{Zegpdularne

» Zalecenia Udzielania Aprobat Technicznych ITB ZAT-15/1.09/2002 ..Zaprawy
murarskie do cienkich

espoin”.

e Instrukcja ITB 2BZH9&B .Wytyczne wykonywania robéudowlano-montaowych w
okresie obrmionych temperatur".

* PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cegftfimych i wytrzymatéciowych.
* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaga i badania przy odbiorze.
* PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

* PN-B-30020:1999 Wapno.

* PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapbadowlanych.

* PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

*PN-B-19701,1997 Cementy powszechneggtku.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.04

IZOLACJE TERMICZNE, PRZECIWWILGOCIOWE, PRZECIWWODNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotycge wykonania robot
zwigzanych z i izolagj termiczry przeciwwodng i przeciwwilgociova obuddw studni
gtebinowych nr 1, 2, 3A, 5 na tereniescija wody dla SUW przy uZeromskiego w
Piasecznie.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycavykonania izolacji, przy zachowaniu
nastpujacych uwag:

¢ Wykopy i roboty ziemne dla studnidacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji
ujete 3 w ST-01 .01 - ROBOTY ZIEMNE.

W zakres robét giych niniejsa Specyfikacgg Technicza wchodzi wykonanie izolacji
termicznych, przeciwwodnych i przeciwwilgociowychaadbudowy studni nr 1 oraz dla
obudow studni i prefabrykowanych ptyt wierzchnichaystkich studni gianr 1, 2, 3A, 5.

Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

1.4 Wymagania dotycz gce Roboét

1.4.1 Ogodlne wymagania dotygze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania Robot oraz za ich zgodaaz
Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru,
normami. Ogélne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

Wszelkie materiaty do wykonywania izolacji ciepltiymusz odpowiadéa wymaganiom
zawartym w normach patwowych lub swiadectwach Instytutu Techniki Budowlanej
dopuszczacych dany materiat do powszechnego stosowania \eviuidtwie.

Materiaty izolacyjne dostarczone na budodpez dokumentéw producenta stwierdzggh
ich jakas¢ nie mog by¢ dopuszczone do stosowania.
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Do izolacji poszczegolnych elementéw w obiektacheina uzy¢ materiaty zgodne ze
Specyfikacy Materiatowg np.

- Styropian twardy grubgi 5 cm

Wszelkie materialy do wykonywania izolacji wodochmych musz odpowiada
wymaganiom zawartym w normach fgawowych lubswiadectwach Instytutu Techniki
Budowlanej dopuszczgjych dany materiat do stosowania w budownictwie.

Materialy izolacyjne dostarczone na buddvez dokumentéw producenta stwierdzggh
ich jakas¢ nie mog by¢ dopuszczone do stosowania.

Nie mazna stosowamateriatdw przeterminowanych (po okresie gwaramay).
Do izolacji studzien nalg stosowa:

- ABIZOL ST (w miejscach klejenia styropianu), ABIL. R, ABIZOL P

- folia budowlana gr. 0,2 mm

- powtokazywiczna epoksydowa system STOPOX antjiggowa.

3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@aziru.

Do wykonywania rob6t naky dysponowa nastpujgcym sprztem i narzdziami: nae,
wiertarki, pdzle wiadra, szczotki, szpachle skrobak do czysuwaze resztek zaprawy
szczotk do zamiataniasmieci, kurzu, oraz spet wymagany w przepisach BHP i
przeciwpaarowych

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inngodki transportu - odpowiadgje pod wzgjdem typdw i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Roblaaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie
wpltyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkaiwosci przewaonych
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wymagania ogolne
Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

5.2 Wymagania szczegotowe dotycz gce prowadzenia Robét

Ocieplenie plytami styropianowymi

Ocieplenie ptytami styropianowymi nale wykonywa ze styropianu o wkgiwosciach
okreslonych w Specyfikacji Materialowej i grubci przewidzianej w projekcie. Plyty
nalery uktad& na wierzchu konstrukcji na klej lub mgassfaltowo- kauczukosv np.
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ABIZOL ST. Na ociepleniu wykonana zostanie wylewleionowa zatarta na gtadko.

Piyty naley uktada w taki sposob, aby nie powstawatyealzy nimi szczeliny wiksze nk

2 mm, co zapobiega powstawaniu mostkéw termicznybhedopuszczalne jest
szpachlowanie stykow zapravklejows. Po przyklejeniu kilku ptyt nale je dobt do
powierzchni sciany pag drewnianm, aby zapobiec klawiszowaniu piyt. Styropian po
przyklejeniu musi stanowi rowng powierzchng, a ewentualne nieréwiad nalezy
zeszlifowa papiereniciernym.

Prace dociepleniowe nale prowadzé¢ w temp. 5-25 °C, najlepiej przy ostetych od
deszczu i skaca rusztowaniach stacjonarnych. W czasie przerw ykowywaniu robét
materiat izolacyjny winien hychroniony przed zawilgoceniem przez przykrywasug@n
pap, folig lub w inny skuteczny sposaob.

Izolacje przeciwwodne i przeciwwilgociowe

Izolacje poziom ptyt, taw fundamentowych natg wykona& z 2 warstw papy asfaltowe]
na lepiku asfaltowym ,na zimno", przyklejonych dodtoza i sklejonych lepikiem mdzy
soly w sposob agly na catej powierzchni. Grubé warstwy lepiku mgdzy podktadem i
pierwsz warstwg izolacji oraz mgdzy poszczegblnymi warstwami izolacji powinna
wynost 3,0-1,5mm. Pozostat powierzchng $cian zabezpieczy poprzez dwukrotne
malowanie mag gruntupcg ABIZL R oraz dwukrotne malowanie mgasitumiczry
ABIZOL P. W miejscach izolacjcian styropianem stosowanag asfaltowo-kauczkow
ABIZOL ST. W tych miejscach nie wolno stosaivaBIZOLU R + P.

Szeroka¢ zaktadow papy zaréwno podiwych jak i poprzecznych w kdej warstwie
powinna by nie mniejsza rii 10cm. Izolacja powinna wystawao najmniej 1 cm z kKalej
stronysciany.

Roboty izolacyjne wykonujemy kiedy spetniorgerastpujace warunki pogodowe:

- kiedy panuje bezwietrzna pogoda Ilub wykonano zpieezenia oraz wykonano
zabezpieczenia przeciwdeszczowe (roboty na zemnoraz kiedy temperatura otoczenia
nie jest nkisza nk +5°C.

- roztwor bitumiczny do gruntowania rma stosowa przy temperaturze pargj 5°C,
jednak nie niszej nz 0°C , jezeli temperatura w ggu doby nie byta rsza ni 0°C.
Sztywna¢ podktadow:

- podkiady pod izolacje powinny byrwate i nieodksztatcalne. Wytrzymatopodktaddw
nasciskanie powinna bynie mniejsza i 1,5 MPa.

- jako podkiad pod izolagjmaze shwy¢ beton wyréwnany i zatarty pagkdrewnian lub
tynk cementowy (co najmniej Il rodzaj) z dodatkierszczelniaicym lub bez. Wszelkie
zatamania powierzchni powinny dyaokgglone promieniem 3 do 5 cm oraz wyrobione
wymagane spadki podia.

Powierzchnie podktadéw:
- powierzchnie podktadéw powinny byoéwne, czyste, odttuszczone i odpylone.
- wypuktasci | wgtebienia na powierzchni podktadu powinnychyie mniejsze i 2 mm.

- pekniecia na powierzchni podktadu o szeréko wickszej nkz 2 mm naley

zaszpachlowa kitem asfaltowym wg PN-74/B-30175 kit asfaltowy zogelniajcy.

Podktad powinien by w stanie powietrzno-suchym. W przypadku stosowad@
gruntowania emulsji asfaltowej wg PN-B-24002 Asfala emulsja anionowa, podkiad
maoze by wilgotny.
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Styki raznych ptaszczyzn (kragdzie, narga itp.) powinny by zaokgnglone. Promi#a
zaokgglenia powinien b§ nie mniejszy ni 3,0cm.

6. Kontrola i badanie w trakcie Robo6t i odbioru

7.1

8.1

8.2

Przedmiotem kontroli jakwiowej ledzie zgodné& wykonanych Robot i aytych
Materiatbw z Dokumentagj Projektova, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Kontrole robot termoizolacyjnych natg przeprowadza w nas¢pujacych fazach
wykonywania robot:

- po dostarczeniu materiatdw na budownalezry stwierdzé, czy zostalty one dostarczone
wraz z z&wiadczeniem o jak@i wystawionym przez producenta na podstawie bada
kontrolnych. Sprawdzenie materiatdw powinno¢ bkyokonane zgodnie z odpowiednimi
normami lub swiadectwem dopuszczenia do stosowania w budowrectwa utaeniu
warstwy ocieplajcej ale przed rozpoeeziem ukiadania gtadzi cementowej.

Badanie wykonanej warstwy ociepjegj powinno obejmowa

- sprawdzenie, czy grub® warstwy, rodzaj i jak& materialtdbw § zgodne z projektem
budowlanym sprawdzenie, czy materiat nie ulegt igovgeniu;

- sprawdzenie ggtosci warstwy izolacyjnej, prawidtowdi utozenia (szczegdlnie gdy
zastosowano kilka warstw ptyt oraz przylegania weysio podiga);

- w przypadku stosowania styropianu - sprawdzemie rie styka s on z materiatami
zawierajcymi w swym skiadzie rozpuszczalniki lub substarmt@ste.

- sprawdzenie wytrzymadoi, rownaci, czystdci i dopuszczalnej wilgotriai podkitadu;
- rejestrag} usterek (nierowniei, peknieé i ubytkow itp.);

- sprawdzenie poprawsa i doktadndci miejsc przenikania przewodéw i innych
elementow przez izolagpraz wszelkich innych miejsc wiawych na przecieki.

POMIAR ROBOT

Ogodlne zasady Pomiaru Robo6t

Ogodlne zasady pomiaru Robdét podano w ST-00.00.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

Warunki szczegotowe odbioru Robot

Odbiér rob6t powinien polega na sprawdzeniu wynikow odbiorow geziowych,
migdzyfazowych oraz sposobu zabezpieczenia warstwymadieolacyjnej przed
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zawilgoceniem opadami atmosferycznymi.

Jezeli przeprowadzone badania dadwynik dodatni wykonane roboty termoizolacyjne
nalezy uzn& jako wykonane prawidtowo.

W przypadku gdy chocia jedno z bada dato wynik ujemny, cakgE robot
termoizolacyjnych lub ich &¢ nie spetniajca wymaga nalezy uzn& za niezgodne z
wymaganiami normy; w tym przypadku Wykonawca olx@any jest doprowadgizolacje
do stanu odpowiadggemu wymaganiom norm i przedstéye do ponownego odbiorid
odbioru robdét natey sporzdzi¢ protokét odbioru robdt oraz spadzic odpowiedni wpis
do dziennika budowy (§# wymagane).

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno $ci

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.

9.2 Pfatno sci

Ptatndci bedg dokonywane na podstawie pomiaru Robot zgodnietz pk niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Cena obejmuje odpowiednio:
» roboty przygotowawcze i pomiarowe,

zakup i dostarczenie Materiatdw do miejsca ich wiwahia,

monta izolacji,

pomiary i badania,

uporzdkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 13163:2004 Wyroby do izolacji cieplnej wdownictwie - Wyroby ze styropianu
(EPS) produkowane fabrycznie. Specyfikacja.

- ZUA T 15/V.03/2003 Zestawy wyroboéw do wykonywaroaieplér z zastosowaniem
styropianu jako materiatu termoizolacyjnego i pa@aej wyprawy elewacyjnej. Zalecenia
Udzielania Aprobat Technicznych ITB Warszawa, Ihgtyrechniki Budowlanej, 2003 r.

- ZUAT15/V.01/1997 Tworzywowe gkzniki do mocowania termoizolacji. Zalecenia
Udzielania Aprobat Technicznych ITB Warszawa Ingtytechniki Budowlanej 1997 r.

- ZUAT 15/V.07/2003 czniki do mocowania izolacji termicznej uformowarnejptyty.
Zalecenia Udzielania Aprobat Technicznych ITB Warga Instytut Techniki
Budowlanej 2003 r.

- ZUAT 15/V1I1.07/2003 Zaprawy kigge i kleje dyspersyjne Zalecenia Udzielania
Aprobat Technicznych ITB, Warszawa, Instytut TekhBudowlanej, 2000 r.

- ETAG 004 Wytyczne do Europejskich Aprobat Technich. Ziazone systemy izolacji
cieplnej z wyprawami tynkarskimi. Dz. Urz. WEC212&.09.2002 r.

- ETAG 014 Wytyczne do Europejskich Aprobat Techknich - taczniki tworzywowe
do mocowania warstwy izolacyjnej ociepl&ian zewwtrznych. Dz. Urz. WEC212
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z 06.09.2002 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtbmych tom | Budownictwo ogdlne
cz¢s¢ 4, Wydawnictwo Arkady Wydanie 4, Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtbmych Czs¢ B - Roboty wy-
konczeniowe, zeszyt 1. Tynki, ITB 2003 r.

- PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
- PN-63/B-24626 Lepik smotowy stosowany naagor
- PN-77/B-27604 Materialy izolacji przeciwwilgoci@yv Papa smotowa (na tekturze).

- PN-58/C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltolyz wypetniaczy stosowany na
gorco

- BN-79/6751-02 Materiaty izolacji przeciwwilgoci@y Papa asfaltowa na tkaninie
technicznej.

- BN-82/6753-01 Asfaltowa emulsja anionowa do izplavodochronnych
- PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne
-PN-B-24620:1998 - Lepiki, masy, roztwory asfaltomaezimno.

-PN-B-24625:1998 - Lepik asfaltowy i asfaltowo-poérowy z wypetniaczami stosowane
na gogco.

-PN-89/B-27617 - Papa asfaltowa na tekturze budwmsyla
-PN-92/B-27619 - Papa asfaltowa na folii lukntée aluminiowe;.

Remont ruroeigéw ttocznych, kabli zasilago — sterowniczych ze studnibtnowych orazwiattowodow

52



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.05

RUROCIAGI TEOCZNE, MONTA Z ARMATURY STUDZIENNEJ

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej svymagania dotycce robot
zwigzanych z wykonaniem przewodow ttocznych wody sujareestudni gibinowych do SUW
przy ul. Zeromskiego w Piasecznie oraz maeta armatury studziennej, pomiarowej i zaporowej
studni gébinowych.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejsze] ST dotycavykonania sieci wodoggowych, przy
zachowaniu nagpujgcych uwag:

¢ Wykopy dla sieci bdacych przedmiotem niniejszej Specyfikacjetd 9 w ST-01 .01 -
ROBOTY ZIEMNE.

¢ Na odgadzieniach, zatamaniach,eztach rurocigéw naley wykona bloki oporowe -
zgodnie z ST- 01.02 - ROBOTY BETONOWE.

¢ Krzyzujace s¢ z wykonywanymi wykopami rury i kable nale zabezpieczy
podwieszajc je. (ugte jest to w ST-01.01 - ROBOTY ZIEMNE).

¢ Rurochgi oznaczy tasma sygnalizacyijn.

W zakres robot giych niniejsa Specyfikacy Techniczg wchodzi wykonanie przewodow
ttocznych ze studni gbinowych nr 1, 2, 3, 5 érednicy D160 PE SDR17 PN10 na odcinku
od poszczegdlnych studni do terenu SUW (studniama terenie SUW) wraz z niezinym
uzbrojeniem. Spadki i ¢gbokas¢ posadowienia przewodow wykonywazgodnie z
dokumentagj projektows. Ponadto specyfikacja dotyczy robot zsanych z wymiana pomp
giebinowych montaem rr studziennych oraz armatury pomiarowej | zepej w
obudowach studni zasuwy, zawory zwrotne, przeptyigare osrednicy DN125)

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.
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1.5 Wymagania dotycz gce Roboét

1.5.1 Ogodlne wymagania dotygze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania Robot oraz za ich zgodaaz
Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

- rury wodocggowe z PE D 160, D180 SDR11 PN 16 typu TS lub SR® plus do
przewiertow sterowanych wg BN-74/6366-04 i BN-74863)3,

- kotnierze, ksztattki,gczniki z materiatdbw odpowiadggym danym przewodom

- armatura: zasuwy wodagjowe typ E z uszczelnieniem ¢kkim, zawory ,pompy,
przeptywomierze,

- rury stalowe studzienne kotnierzowe@139,7x4,0 ABRML wzmocnione rurkami
stalowymi

- tuleje dla przei przez przegrody,
- plozy, manszety
- rury ostonowe przy prz&giach przez istnigge i projektowane rowy, drogi
- iinne - drobne materiaty pomocnicze,
Wymagania dotyczce Materiatow jw.:
*Stosowane Materialy: rury, armatura, mugrec atesty fabryczne, certyfikaty. Armatura
i rurociggi musz odpowiada cisnieniom rurocigow.

3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@aziru.
Ponadto naley posiada nastpujacy sprzit:
- zuraw budowlany samochodowy;
- koparki o pojemngxi tyzki 0,25-0,6 m3;
- spycharki kotowe i gsienicowe ;
- sprzt do zagszczania gruntu,
- wciggarke reczng;
- wciggarke mechaniczy,
- samochody skrzyniowe;
- spawarki;
- zgrzewarki do muf elektrooporowych, do rur PEzagvanych doczotowo,
- urzgdzenia spawafe do spawania w ostonie z argonu.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe, wywrotki i indeodki transportu - odpowiadgie pod wzgidem

Remont ruroeigéw ttocznych, kabli zasilago — sterowniczych ze studnibtnowych orazwiattowodow

54



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Riokéakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Z uwagi na specyficzne wdaiwosci rur PE naley przy transporcie zachowaastpujace
dodatkowe wymagania:

* przew0z rur mge byt wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi,
* przewo6z powinno giwykonywa przy temperaturze powietrz od -5° do +30°C,
« wysoka¢ tadunku na platformie samochodu nie powinna piaeda | m,

* wyladunek rur w wizkach za pomacpodnanika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belly (trawersem),

e przy transportowaniu rur luzem winny one spocz§wa catej dlugéci na podtodze
pojazdu, pojazd musi posiadavsporniki boczne w rozstawie max. 2 m, rury
sztywniejsze winny znajdowssic na spodzie,

e przy dlugaéciach wekszych ni dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mee
przekraczal m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne
Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.00.

5.2 Wymagania szczegotowe dotycz gce prowadzenia Robot

5.2.1 Przewody wodoggowe z PE i stali

Rury z PE ména uktada przy temperaturze powietrza od 5° do + 30°C. @gieonych
odcinkéw rur musz sic znajdowa na jednej prostej, co naleuregulowg odpowiednimi
podktadami. Rury z PE nailg taczy¢ za pomog zgrzewarek. Nalgy scisle przestrzega
instrukcji wykonywania pajczen okreslonych przez producenta.

Nalezy scisle przestrzegainstrukcji obstugi zgrzewarki dostarczonej przeaducenta.

Sprawdzenia prawidioweoi czynndci dokon& za pomog zgrzewu kontrolnego
poddanego szczegdétowym edkinom oraz kontroli wspétosiowoi taczonych elementdw.
Niedopuszczalne jest jakiekolwiek przesune wspotosiowsci przewodow.

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utazonego rurogigu przed zanieczyszczeniem.

Przewod powinien hiytak utazony na podteu naturalnym, aby opieratesna nim wzdha
catej dtugdci co najmniej na 1/3 swego obwodu, symetryczniswojej osi. Poszczegolne
odcinki rur powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskiersrgadku dtugdci rury

i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita peloia do czasu wykonania uszczelnienia
ztgczy. Pojczenie rur natey wykonywa w sposéb naspujacy :

erury z tworzyw sztucznych —gdzkami, przez zgrzewanie,

epofgczenia ksztattek kotnierzowych naje wykonywa ziagczami uszczelnionymi
pierscieniem gumowym,

. do wykonywania zmian kierunkéw przewodu riglstosowa tuki, kolana i trojniki.
Polczenia mechaniczneystpujace przy padczeniu rur PE z armaturNalezy stosowa
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pofaczenia kotnierzowe uszczelniajje ptaskimi uszczelkami z kauczuku butylowego lub
kauczuku polichloroprenowego.

Rurochgi ze stali nierdzewnejpalezy taczy¢ przez spawanie, przyzyciu elektrod
otulonych do spawania stali OH18N9 (typ 308 L/MVIRN celu przywrocenia odporga
na koroz¢ nalezy trawi¢ spoiny za pomeagcpasty trawdcej dostarczanej przez dostawar

i elektrod, hczenie rur ttocznych studziennych na kotnierze. Mbrposzczegoinych
odcinkéw na zewstrz studni poprzez skcaniesrubami, umieszczenie w studni za pomoc
zurawia.

5.2.2 Wytyczne wykonania blokéw oporowych

Bloki oporowe nalegy umieszczéa przy wszystkich wztach (odgadzieniach), pod
zasuwami i hydrantami, a tak na zmianach kierunku: dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych przy zastosowaniu ksztattek. Blok opgr@owinien by tak ustawiony, aby
swg tylng sciamg opierat s§ o grunt nienaruszony. W przypadku braku ztweosci
spetnienia tego warunku, naleprzestrzé migdzy tylmg sciam bloku a gruntem rodzimym
zala: betonem klasy B 7,5 przygotowanym na miejscu.

Odlegta¢ miedzy blokiem oporowym scianka przewodu wodagggowego powinna hy
nie mniejsza m 0,10 m. Przestriemiedzy przewodem a blokiem nalezala& betonem
klasy B 7,5 izoluyjc go od przewodu dwoma warstwami papy lub folii. kdfy do rzdnej
wierzchu bloku mena wykonywa dowolrg metod, natomiast porej

» do rzdnej spodu bloku -wykop nale pogkbi¢ recznie tu przed jego posadowieniem.
Wykop w miejscu wbudowania bloku nalezasypywé (do rzdnej wierzchu bloku) od
strony przewodu wodoggowego.

5.2.3 Wytyczne wykonania rur ochronnych

Przegcia przewodu pod jezdnpowinny zosta wykonane w rurze ochronnej.

Konce rury ochronnej powinny Byusytuowane poza korpusem drogowym w odl&gto
min. 1,5 m od krawdzi jezdni. Rug ostonows nalezy osadzé w gruncie metogl przecisku.
Wprowadzenie rur wodoggowej D160 PE i D180 PE do rury ostonowej wykomazy

pomocy ptdéz, ktére ulatwigj wsuwanie rury oraz zapobiegajuszkodzeniom
mechanicznym zewgtrznychscianek rur przesytowych.

Dla przepustow o digj dtugaci, nasrodkowy wysep ptozy zastosowakotka. Przestrze
migdzy rul przewodowy a ostonow uszczelni manszei.

5.2.4 Armatura odcinajca

Armatur odcinagca nalery instalow& w miejscach okrdonych w dokumentaciji

Elementy zeliwne kotnierzowe zicza na palczenie uszczelk gumows, na poiczenie
tagcznikami, srubowe powinny b§ zabezpieczone zgodnie z dokumengacyytycznymi
producenta.

Izolacja powinna stanowiszczelg jednoliy powtoke przylegagca do wierzchu przewodu
na calym obwodzie i nie powinna niig@gcherzy powietrznych, odpryskow ichmiec.
Nalezy zwrac& uwag;, aby powtoki izolacyjne organiczne nie stykaky siPE.

Zasuwy naley montowa w trakcie wykonywania przewodéw, morgajw trakcie budowy
przewodu wszelkie niezdne ksztattki przyczeniowe.

Sposob pajczenia z uzbrojeniem uzald@ony jest od typu armatury i rodzaju stosowanych
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zlgczy | materiatu przewodow. W przypadku montaizbrojenia na przewodach z tworzyw
sztucznych naley montowa cate wzty prefabrykowane (armatura i wszystkie nigatoe
ksztattki przejciowe).

Zasuwy podziemne naig ustawid@ na blokach z betonu lub cegiet, przedapeeniem z
przewodami, aby nie wprowadzaodatkowych nageen. Kaptur ostaniajcy pohczenie
przedhzenia wrzeciona z wkagiwym wrzecionem powinien szczelnie przylégdo
gornego kotnierza zasuwy. Rura ochronna powinnazedaie przylega do kaptura
ostaniajcego oraz wystawaco najmniej 10 cm nad spod skrzynki ulicznej. Skka
uliczna powinna b§ ustawiona réwno z powierzchndrogi lub chodnika na podparciu z
blokbw betonowych lub cegly. Rura ochronna i pragehie wrzeciona powinny
znajdowa sie w potazeniu pionowym.

Dtawnice zasuw naly zabezpieczy izolach cieplma, gdy wierzch dtawnicy zasuwy
znajduje st powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie.

Skrzynki zasuw w terenie nieutwardzonym agleabezpieczy przed przemieszczeniem
przez ich obrukowanie w &gu betonowym @800 mm o wysalad H=600 mm.

5.2.5 Montaz pomp gébinowych z silnikami podwodnymi

a) opuszczenie pierwszego odcinka rury ttocznepmp do studni, po uprzednim przy-
mocowaniu kabla do rury za pompospecjalnego uchwytu, jest dopuszczalne pozealiol
uchwytu pontej gérnego kotnierza rury tlocznej,

b) zdgcie uchwytu podtrzymaggego pierwszy odcinek rury ttocznej z pampst dozwolone
po uprzednim zal@niu drugiego odcinka rury tlocznej, przymocowaio niej kabla
uchwytami osadzonymi w odglie co ok. 2 m i zaleeniu uchwytu poriej gérnego kaca
drugiego odcinka rury ttocznej,

c) taczenie i opuszczenie dalszych odcinkéw rur tlochnye do opuszczenia pompy na
wiasciwg gicbokas¢ nalery przeprowadzi jak wyzej,

d) zestaw pompy natg zostawé zawieszony na ostatnim uchwycie, po czym kolano
wylotowe oraz zasugnalezry przykrecic i pofaczye z rurochagiem, a koniec kabla pagtizye
do wtyczki kablowej.

6. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jakwiowej ledzie zgodné& wykonanych Robot i aytych
Materiatbw z Dokumentagj Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inspektora Nadzoru.

W ramach kontroli jakeci nalezy:

e podd& rurochgi probom cinieniowym zgodnie z procedurami dla rur z tworzyw
sztucznych

e sprawdz¢ podsypk i obsypk,

» sprawdzt wykonanie blokéw oporowych,

e sprawdz¢ usytuowanie armatury, wdze,

» sprawdzé zgodnd¢ z Dokumentagj Projektovy,

» sprawdzé podparcia, podwieszenia armatury, ruggow,

» sprawdzé prawidtowa¢ wiercenia otworow i wykonywania przéjprzez przeszkody,
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» sprawdzt szczelné¢ zamykania zasuw, zaworow, dziatanie hydrantow

7. POMIAR ROBOT

7.1 Ogollne zasady Pomiaru Robot

Ogodlne zasady pomiaru Robdét podano w ST-00.00.

7.2 Jednostki pomiaru

Jednostlk pomiaru Robot jest:

mb - dla ut@onych rur, z doktadriwia do | ,0 m,
sztuki - dla zainstalowanego wypéasaia, armatury,

8. ODBIOR ROBOT

8.1 0godlne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robdét podano w ST-00.00.

8.2 Warunki szczegotowe odbioru Robét

Odbior techniczny instalacji naguje po zakaczeniu montau wodocagu i
przeprowadzeniu badgak w pkt. 6.2.

Nalezy sprawdzé :

zgodnd¢ wykonania z DokumentacProjektovs i zapisami w Dzienniku Budowy,
uzycie wiaciwych Materiatéw oraz dokumenty dotyce jakdci tych Materiatdw,
prawidtowa¢ zamontowania i dziatania armatury,

prawidtowa¢ wykonania rurocigow i ich pobczen, przewiertdw, przepustow,
prawidtowas¢ wykonania izolacii,

szczelné¢ catego przewodu.

W trakcie odbioru naley :

sprawdzé zgodnd¢ wymaga projektowych, przy uwzgbnieniu wprowadzonych
zmian, ze stanem faktycznym wynifeym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz
innych dokumentow dotygeych jakdéci Materiatow wytych do Robot, wynikow
pomiaréw i bada,

sprawdzé naniesienia zmian projektowych do dokumentacji ykamawczej,
sprawdzé w Dzienniku Budowy realizagjwpisOw dotycacych Robat,
dokon& szczego6towych ogtlizin robot.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno sci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.
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9.2 Platno sci

Ptatndci bedg dokonywane na podstawie pomiaru Robot zgodnietz R niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Cena obejmuje odpowiednio:

roboty przygotowawcze i pomiarowe,

zakup i dostarczenie Materiatdw do miejsca ich wiwahia,

pobor wody dla dokonania prob szczeirip

monta rurochgow, studzienek i armatury wraz z elementami moéowa
wykonanie przewiertow/prz&j przez przegrody budowlane i ziemne,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

pomiary i badania laboratoryjne,

uporzidkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

«,Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budano-montaowych" -tom II;

«,Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych" lub
odpowiednie normy i przepisy krajow UE w zakresiezyptym przez polskie
prawodawstwo

10.1 Normy
1.PN-87/B-01060 Site wodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy Wypaosania.

© 00 N o O

Terminologia

. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wgan& o0golne
. PN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zieMhenagania i Badania przy

odbiorze

. PN-B/10725:1997 Wodami. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy

odbiorze

. PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacinsewany na gaco

. PN-81/H-74100 Ruryeliwne cénieniowe. Wymagania i badania

. PN-84/H-74101 Rurgeliwne cknieniowe do pajczen sztywnych

. PN-86/H-74374 Petzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogoine

. PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotogvgrowierzchni stali,

staliwa izeliwa do malowania. Ogolne wytyczne

10. PN-82/M-01600 Armatura Przemystowa. Terminaogi

11.PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogélne wyamag i badania
12.BN-75/5220-02 Ochrona przed korpAjVymagania ogdélne i ocena wykonania
13.BN-74/6366/03 Rury polietylenowe typ 50. Wymiary

14.BN-74/6366-04 Rury polietylenowe typ 50. Wymagaechniczne
15.BN-77/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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16.BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny. Wyarag techniczne

17.PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywauradhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

18. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywandae do nawierzchni
drogowych

19. PN-B/10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwartha przewodéw
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

10.2 Katalogi i Instrukcje

|. Katalog budownictwa
KB 4-4.11.6(1) przégia rurocggami wodocigowymi pod przeszkodami

KB 8-13.7(1) przejcia przez sciany budowlane ruroggami wodocigowymi i
kanalizacyjnymi (czerwiec 1989 r.).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodgowych. Zeszyt 3 COBRTI
INSTAL

3. Instrukcja zabezpieczania przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru rugg@w z tworzyw sztucznych —
Polska Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzeyo@azowej i Klimatyzacji -
Warszawa 1996
5. Instrukcja projektowania, morai uktadania rur PVC-U i PE Gamrat Jasto 2000 r.
6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robétlIT.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.06

OGRODZENIA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotycgee robot
zwigzanych z wykonaniem wymiana ogrodzenia wokot stggibinowej nr 2, 3A, 5 stanowtych
ujecie wody dla SUW przy uZeromskiego w Piasecznie

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycmykonania ogrodzenia, przy zachowaniu
nastpujacych uwag:

¢ Wykopy dla ogrodzenia (podmuréwkagdacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji
ujete s w ST-01 .01, ST-01 .02 - ROBOTY BETONOWE...

¢ Prowadzone prace ziemne.¢tej s w ST-01.01 - ROBOTY ZIEMNE).

Przedmiotem opracowania jest wykonanie wymianyiegioego ogrodzenia furtek i bram
wjazdowych na teren studni ¢ginowych, wykonanych z siatki plecionej zefiw
karbowanych w ramkach stalowych, osadzone] na sitipkstalowych ocynkowanych
lakierowanych proszkowo na podmurowce o wymiaraeti,Bm z cokotem 0,25 m nad
poziomem terenu.

Zakres robot obejmuije:

* przygotowanie terenu i wytyczenie trasy ogrodagni
» osadzenie tawy fundamentowej;

» 0sadzenie stupkow;

* mont& siatki plecionej;

» osadzenie stupow przybramowych;

* & & & o o o

* mont& i regulacja skrzydet bramy i furtki.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

1.5 Wymagania dotycz gce Roboét

1.5.1 Ogodlne wymagania dotygeze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania Robot oraz za ich zgodaaz
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Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY
- Siatka metalowa pokryta PVC w kolorze ciemnoziglo RAL6002 - siatka wykonana z
pretéw karbowanych o oczkach 50x50x4,0mm osadzonawach stalowych.
- Furtka o szerokai 1,1 m z zamkriciem na zamek.
- Brama wjazdowa o szerod® 4,1 m, z siatk jak w ogrodzeniu z zamkggiem na ktodk.

- Ltawa fundamentowa o szeragkn0,2 m, wysokéci 1,0m, cokét 0,25 cm nad poziomem
terenu.

- Stupki @ 76x5 mm, wykonane z rury stalowej lakiganej proszkowo. Profil zamksty
kwadratowy Gora stupka zamkita. Wysokd¢ stupka dobrana do wysod@ siatki i
przyjetego systemu monia.

3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ildci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@dziru.

Ustawienie ogrodzenia wykonuje¢siv zasadzie gcznie, przy ayciu drobnego sprzu
pomocniczego, jak: szpadleadr stalowe, miotki, obgyi, wyciggarki do napinania linek i
siatki, itp.

Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaoguodzenia ména stosowa srodki
transportuzurawie samochodowe.

4. TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w &zi ogoélnej ST. Materiaty do
wykonania ogrodzenia mina przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed uszkodzeniami mechanicznymi, zangtzaeniem,

zmieszaniem z innymi materialami i wptywami atmegéznymi.

Dla materiatow dtugich naky stosowa przyczepy dhiaycowe, a materiaty wysokie nale
zabezpieczy w czasie transportu przed przewrdceniem oraz pwasiem. Zgodnie z
technologia zaloong w dokumentacji projektowej do transportu propomsigeuzy¢ takich
srodkow transportu, jak:

- ciggnik kotowy,

- samochdod dostawczy,

- samochaod skrzyniowy,

- przyczepa skrzyniowa.
Wymagania szczegotowe:

- Siatke metalows powlekan i stupki powlekane naly przewozé srodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaaych je przed uszkodzeniami mechanicznymi i wphywam
atmosferycznymi.

- Stupy stalowe przybramowe, bramy i furtki, przewomaozna dowolnymisrodkami
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transportu zabezpiecaaj je przed mechanicznymi uszkodzeniami. Ze waglna dae
odlegtaci, materiat nalgy dowozt partiami na zaplanowany odcinek ogrodzenia.

- Sruby, wkrty, naketki itp. powinno s przewozé w warunkach zabezpieczajych
wyroby przed korozj i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosoavalo
transportu palet, opakowania powinnylmabezpieczone przed przemieszczaniemng.
za pomog tasmy stalowej lub folii termokurczliwe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania szczegoOtowe dotycz gce prowadzenia Robét

Zmiany kierunku przebiegu ogrodzenia zostanealizowane poprzez instalacje stupkéw
naraznikowych. Stupki pocgtkowe stanowd mog jednoczénie elementy konstrukcyjne
bramy. Stupki oddalone od siebie o 250 cm. €alogrodzenia zostanie wykonana z
elementow typowych dostarczonych przez produceltantaz ogrodzenia w zakresie
wykonawcy robot budowlanych. Nowo projektowane aigenie ograniczabedzie teren
pompowni wraz z ugdzeniami i obiektami towarzyseymi

Warunki szczegétowe wykonania

Miedzy stupami zostanie zamontowana siatka stalowankmwyana pleciona z giow
karbowanych o oczkach 50x50x 4,0 mm. Panele kissatvymiarach 250 (szer.) x 150
(wys.) cm

Wysokasci bram i furtek bda dopasowane do wysokm ogrodzenia w miejscu moria
Gdy na etapie budowy dtugp odcinka nie bdzie s¢ pokrywata z ildcig petnych
elementow, naley ostatni z ustawianych betonowych elementéw pegydo odpowiedniej
diugdéci i zakaiczye przgstem.

Elementy ogrodzenia wymagag konserwacji naly pomalow& odpowiedniego rodzaju
farbami.

6. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu:

- prawidtowaci wykonania tawy fundamentowej i cokotu;
- sprawdzenie grubBoi drutu z jakiego wykonano siatk

- kontrola ksztattu i wielkéci oczek oraz powtoki PVC,;

- kontrola odlegtéci pomiedzy stupkami;

- sprawdzenie wymiaréw bram i furtki.

7. POMIAR ROBOT

7.1 0Ogolne zasady Pomiaru Robot

Ogoblne zasady pomiaru Robét podano w ST-00.00.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 0godlne zasady odbioru Robot
Ogoblne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

8.2 Warunki szczegotowe odbioru Robét

Og0lne zasady odbioru robét podano wsczogolnej ST.
Odbiorowi robot podlegaj

- wykonanie ogrodzenia z siatki,

- wykonanie bram i furtek,

- zabezpieczenie antykorozyjne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne wymagania dotycz gce ptatno sci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST ,Wymagania ogoélne"
Zasady ptatngi okreslone ¢ w Warunkach Szczegotowych Kontraktu (Umowie).

Cena wykonania robo6t poza robotami zasadniczymijnulje nasgpujace roboty
tymczasowe i prace towarzyge:

- prace geodezyjne zy@ane z wyznaczeniem przebiegu ogrodzenia,

- realizacja i inwentaryzacja powykonawcza robot,

- przegcie i odprowadzenie wéd opadowych z wykopow poc:taymdamentow,
- dostarczenie materiatéw, spta oraz ich sktadowanie,

- wywo0z z terenu budowy materiatéwezimych,

- uporzdkowanie placu budowy po robotach

- oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktGxe niezlzgdne do kompletnego
wykonania roboét olefych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacjijktowe).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy obejmujce zakresem elementy robot wymitjace przy wykonywaniu ogrodae
- PN-M-80026 Druty okygte ze stali niskowglowej og6lnego przeznaczenia

- PN-M-82054 Sruby, wkrty i nakrtki stalowe ogdlnego przeznaczenia. Ogdine
wymagania i badania

- PN-M-82054-0Fruby, wkety i nakrtki. Wiasndgci mechanicznérub i wkretow
- BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki pleciaitienakowe
- BN-80/6366-02 Siatki bezyzetkowe c¢zkie z polietylenu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.07

PRZEWIERTY STEROWANE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczney svymagania dotyce robot
zwigzanych z uteeniem przewodow ttlocznych ze studnelghowych do terenu SUW metgpd
przewiertu sterowanego oraz prgejurocggow i kabli i $wiattowoddéw w rurach ostonowych pod
przeszkodami terenowymi.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dohktirpezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycawykonania ogrodzenia, przy zachowaniu
nastpujacych uwag:

¢ Wykopy dla komér startowych i Kaowych, prace ziemneetlgce przedmiotem
niniejszej Specyfikacji gje s w ST-01 .01 - ROBOTY ZIEMNE.

Przedmiotem opracowania jest wykonanie wymianyiégiaych rurocagéw ttocznych
metody bezwykopow przewiertu sterowanego rurami np. typu TS firmywidaub typu
SLM RC plus firmy Egeplast, przeznaczonych spegabio przewiertow sterowanych
oraz wykonanie prz&§ przez przeszkody terenowe (drogi i cieki wodne)rwvach
ostonowych wymienionych powg;. .

Zakres robot obejmuje:

¢ przygotowanie terenu;

¢ wykonanie niezbdnych zabezpieche
¢ geodezyjne wytyczenie;
*

wydobycie, zatadunek i wywoOz urobku ( gruntu z kemboczych, z rur
przewiertowych ) na czasowy lub staty odktad, ewalme optaty za skladowanie
gruntu na wysypisku,

¢ zapewnienie energii do uruchomieniaaalzen ( agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej),

tgczenie ( zgrzewanie ) odcinkow rur,

przecgganie rur w gruncie

przecggnigcie rur przewodowych w rurze ochronnej,
monta ptdz i manszet,

* & & o o

przeprowadzenie wszystkich niedmych bada,
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¢ uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzergeenu do stanu
pierwotnego.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

Horyzontalne Przewierty Sterowane(HDD)

Sterowany system uktadania po tagodnym tuku insfalpodziemnych przy pomocy
ustawionej na powierzchni wiertnicy.

K at wejscia / wyjscia

W Przewiertach Sterowanychgtkpod ktorym wchodgz lub wychodz z gruntuzerdzie
wiertnicze podczas wykonywania przewiertu pilotoweg

Rura ostonowa

Rura instalowana jako zewtnzna rura ochrona dla rury przewodowe;j.
Rura przewodowa

Rurochg przewidziany do eksploatacji, prowadyg medium

1.5 Wymagania dotycz gce Roboét

1.5.1 Ogodlne wymagania dotygze Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Robot oraz za ich zgodaaz
Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY

- Rury przewodowe do przewiertéw sterowanych PE EDRE100 PN16 typu TS lub
SLM RCplus

» D160 PE o4cznej dlugéci okoto 420 m
» D180 PE o4cznej dlugéci okoto 325 m

- Rury ostonowe do przewiertow sterowanych PE SDREL100 PN16 typu TS lub SLM
RCplus

» D250 PE o4cznej dtugéci okoto 40 m
» D315 PE o4cznej diugéci okoto 105,0 m
- Pluczka bentonitowa

3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@aziru.

Specjalistyczny spet do wykonywania przewiertow sterowanych z systemem
ptuczkowym wraz ze stagpitownikowg i strowni
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4. TRANSPORT

Materiaty do wykonania przewiertow rmma przewozi dowolnymisrodkami transportu
w warunkach zabezpiecaaych je przed uszkodzeniami mechanicznymi,
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatavptywami atmosferycznymi.

Dla materiatow dtugich naky stosowa przyczepy dhaycowe, a materiaty wysokie nale
zabezpieczy w czasie transportu przed przewrdceniem oraz pwasiem. Zgodnie z
technologia zaloong w dokumentacji projektowej do transportu propomsigeuzy¢ takich
srodkow transportu, jak:

- samochdod dostawczy,
- samochaod skrzyniowy,
- przyczepa skrzyniowa.

Rury przewozt w pozycji lezagcej - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na pgadich

i klinach uniemaliwiajacych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury pawi by
przewa@zone na odpowiednio przygotowanych pojazdach orazspesob fachowy
zatadowane i roztadowane. Rury wgwkach musza kiytransportowane na samochodach o
odpowiedniej dtuggci. Nalezy unika jakichkolwiek uderze. Rury g zwykle dostarczane
w 16-sto metrowych odcinkach z fabrycznie ualoym h(cznikiem. Oryginalne
opakowanie fabryczne, najsziej w formie palety rur nadajsie do transportu i
sktadowania.

Wytadunek rur w wjzkach wymaga aycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami
lub dzwignia z belka umdiwiajgca zaciskanie sie zawiesin narage. Nie wolno stosowa
zawiesin z lin metalowych lub aauchéw. Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o
mniejszejsrednicy wewntrz rur o wikszejsrednicy) przed roztadowaniem azki nalery
wyjac rury "wewretrzne". Z uwagi na specyficzne wewosci rur PEHD nalezy przy
transporcie zachowywanastpujace dodatkowe wymagania:

* przewOz rur mge byt wykonywany wy4cznie samochodami skrzyniowymi,

* przewoOz powinno sie wykoagrzy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, mzym
powinna by zachowana szczegoélna ogtmos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwigkszomny kruchag¢ tworzywa,

* na platformie samochodu rury powinnyéé, na podktadach drewnianych o szerado
co najmniej 10 cm i gruldci co najmniej 2,5 cm, ulmnych prostopadle do osi rur,

» wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza,

* rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury falistej i
desek pod t&cuchy spinajce boczndciany skrzyi samochodu,

* przy zatadowaniu rur nie nana ich rzucé ani przetaczapo pochyini,

e przy dtugdciach wkekszych ni dilugd¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie moe
przekraczal m.
» Szczegolp ostraznos¢ nalezy zachowa w temperaturze bliskiej 00C izszej z uwagi ha

krucha¢ rur w tych temperaturach. Ksztattki (tuki) nayeprzewoz¢é w odpowiednich
pojemnikach z zachowaniem ostnosci jak dla rur.

Remont ruroeigéw ttocznych, kabli zasilago — sterowniczych ze studnibtnowych orazwiattowodow

67



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania szczegotowe dotycz gce prowadzenia Robét

Na cate] dtugéci rurochg do przewiertu sterowanego mackjgdnolity, wykonany z rur
dopuszczonych do przewiertow sterowanych. W wyzoiaypeh odcinkach przewiert
naleey wykona& rurg przewodow, ktora docelowo dxlzie prowadzi wodk. W
oznaczonych miejscach (przy pra@ach przez przeszkody terenowe: drogi, cieki wdpdne
przewiert naley wykona rurami ochronnymi wikszej srednicy, w ktorych przeggnac
wiasciwg rure przewodowy. Istotnym czynnikiem warunkagym mazliwos$é wykonania
przewiertu sterowanego jest kombinacja dwoch patrgiwe diugdci i srednicy rurocigu.
Dodatkowym czynnikiemsslokalne warunki geologiczne.

Na podstawie ustalonej diugm wykonywanego przewiertu i znangjednicy rurocigu
nalezy dobr& odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadlalety zastosowa
wiertnice mate - wykorzystywane do ukladania rusgéw na dystansie do 120 m.
Zastosowanie technologii przewiertu sterowanegomptizunikngé naruszenia na catej
dtugcdéci uszkodzenia jezdni, uszkodzenia korzeni drzegraniczy ucjzliwosci zwigzane

z tradycyjnymi metodami wykopowymi do minimum. Baodwazna zaleta jest krotki czas
realizacji przewiertu.

Punkt wejcia i wyjscia, promienie krzywizn orazaky wejscia i wyjscia dostosowane do
rozmiarOw zastosowanej wiertnicy.gKwejscia, tj. kat pod ktéorym wprowadzana jest w
grunt glowica wiergca, znajduje sie zazwyczaj w zakresie od 21% - 3628 -20°).
Wielkos¢ kata zaley takze od rozmiarow wiertnicy i od tego, kto jest jepgucentem.

Miejsce ustawienia wiertnicy ustalone zostanie wakdie robot. Naley uwazaé, by
promien krzywizny przewiertu nie byt mniejszy od dopusZoego promienia gcia zerdzi
wiertniczych.

W zaleznosci od klasy wiertnicy stosuje sieerdzie diugéci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic
matych,3,00 — 3,50 m. Mgg zadan gicbokasé, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylenie
zerdzi obliczamy odlegks, w jakiej naley ustawé wiertnice.

Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowiskotaegasci od 4 m do 10 m w osi
przewiertu i szerokii 2 - 4m w zalenosci od klasy wiertnicy. Kat wygia utrzymywany
jest z reguty w zakresie 20-30%, aby utdtwidzniejsze wprowadzanie rury podczas
przecggania. Dla rur stalowychagk ten nie przekracza 2% do 4%. W punkcie dog
nalezy przewidzi€ miejsce sktadowania rury. Przed rozwiercaniemayatary zgrza tak,
aby przecigat jeden odcinek w casgi. Nie mana robé przerw podczas przegania,
odcinkéw rury.

O ile wigkszas¢ wiertnic jest na podwoziuagienicowym i nie potrzebujgadnych drég, o
tyle zestawy do przygotowywania i przechowywaniacpki montowaneasprzewanie na
przyczepach erarowych i wymagaj przygotowania odpowiednich dojazdéw.

Korzystne jest, szczegolnie dla ¢kszych przewiertow, zlokalizowanie najidzego
punktu czerpania wody niegtinej do przygotowania ptuczki.

Uktadanie ruroggu przy zastosowaniu sterowanego przewiertu hotghoego skiada si
z dwoch etapdéw. Pierwszy to wiercenie ndeéolnicowego otworu pilotowego wzdiu
projektowanej trajektorii. Drugi etap jest zwany z powkszeniem otworu do wielkoi,
ktéra kedzie dostosowana dwoednicy instalowane goruragju.

Otwor pilotowy jest najogciej wykonywany daiki wykorzystaniu asymetrycznej gtowicy
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urabiapcej. Posfp wiercenia jest oggamy poprzez hydrauliczno-mechaniczne urabiane
gruntu. Asymetria naezizia tworzy kierowane odchylenie w ptaszozie sterowania.
Kiedy wymagana jest zmiana kierunku wiercenia, ¢@gie orientowane jest tak, aby
kierunek urabiania odpowiadat oczekiwanej zmianlezeli wymagane jest wiercenie
swidrem trojgryzowym w zwiztych formacjach, konieczne jest zastosowanie ksilni
wgtebnego. Tor otworu pilotowego jest kontrolowany praie wiercenia przez pobieranie
okresowych odczytéw inklinacji i azymutu z gtowiayabiagcej. Odczyty te w patzeniu

z pomiarami odlegkri od ostatniego pomiarug suzywane do obliczania poziomej i
pionowej wspotrzdnej gtowicy wiergcej w stosunku do punktu véeja na powierzchni.
Otwor pilotowy jest poszerzany w marszachirpdnich ladz jednoczénie z procesem
instalacji rurocigu. Przed poszerzeniem ngdzie rozwiercace jest daiczane do
przewodu w punkcie wygia. Rozwiertak jest obracany iagniety w kierunku wiertnicy,
natomiastzerdzie § dodawane za rozwiertakiem w tempie ppst wiercenia. W ten
sposo6b zerdzie wiertnicze $ zawsze obecne w wierconym otworze. Przy matych
srednicach ruroggow przejcia poszerzage mog by¢ pominkte i mazna zaryzykowé
koncowe przejcie, instalugce rue w przewiercie po zakmzeniu otworu pilotowego. W
takim przypadku przygotowana do wgania sekcja ruroggu jest dajczana do zestawu
poszerzajcego, a hagpnie wciagana za rozwiertakiem w kierunku wiertnicy.

6. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzinyobot w
zakresie i z ogstotliwoscig zaakceptowanprzez Irkyniera.

Kontrole i badania przewodéw wodagowych po zainstalowaniu wykofi@godnie z
normg PN-EN 12889.

Kontrola obejmuje:

- Sprawdzenie gzinych zataonych z doktadnécia do 1 cm,

- Badanie odchylenia osi ruragu ,

- Sprawdzenie zgodéa z dokumentagj projektows monteau
przewodow i armatury,

- Badanie odchylenia spadku padiago rurocigu,

- Badanie szczeldoi przewodu,

- Pohczenia rur — jak&t spawdw i izolacja rury przeciskowej,
- Zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej,

Dezynfekcja i ptukanie odcinkéw sieci wodagowe]

6.POMIAR ROBOT

6.1 Ogolne zasady Pomiaru Robot

Ogodlne zasady pomiaru Robdét podano w ST-00.00.
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7. ODBIOR ROBOT
7.1 0Ogolne zasady odbioru Robot
Ogoblne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

Obmiar robét polega na okteniu faktycznego zakresu wykonanych rob6t orazcabhie
rzeczywistych iléci wbudowanych materiatdw. Jednostka obmiarowa jesdtr (m)
wykonanego przewiertu.

7.2 Warunki szczeg6towe odbioru Robot

Przy przekazywaniu przewiertu do eksploatacji, bha&wca jest zobowzany dostarczy
Zamawiagcemu nasfpujace dokumenty:

- projektowy dokumentagj powykonawca,
- geodezyjna dokumentggpowykonawca,
- protokoty z dokonanych pomiaréw.

8. PODSTAWA PLATNO SClI

8.1 0Ogdblne wymagania dotycz gce ptatno sci

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST ,Wymagania ogoélne"
Zasady ptatneri okreslone ¢ w Warunkach Szczegoétowych Kontraktu (Umowie).

Cena wykonania robot poza robotami zasadniczymijnulje nasgpujagce roboty
tymczasowe i prace towarzyge:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* dostarczenie materiatdbw na plac budowy,
* wykonanie przewiertu,

* upratnigcie terenu budowy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienia b@epimie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowe.
PN-87/B-01060 Siewodochgowa zewgtrzna. Obiekty i elementy wypaogenia .

Terminologia
PN-EN 805 z 2002 r. Zaopatrzenie w woVymagania dotyegce systemow
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zewretrznych i ich cesci skladowych.

PN-EN 13244-2:2003 (U) @iieniowe, podziemne i naziemne systemy przewodéw
rurowych z tworzyw sztucznych do ogdélnego stosowakanalizacji deszczowej i
sciekowej. Polietylen (PE). G%¢ 2 : Rury

PN-EN 12336:2005 (U) Maszyny doadenia tuneli. Maszyny do glitenia tarcz,
maszyny do przeciskania, wiertnidanakowe, uradzenia do uktadania ptyt
oktadzinowych. Wymagania bezpieéséna.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie pozéw kanalizacyjnych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02
Kable elektryczne,swiattowody
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02
KABLE ELEKTRYCZNE

10. WSTEP

10.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotycge wykonania i odbioru
robo6t dotycacych remontu i wymiany kabli zasii@o — sterowniczych NN ze studnifinowych
oraz swiattowodow hczacych oczyszczalgi sciekdw ze stagj uzdatniania wody przy ul.
Zeromskiego w Piasecznie, gmina Piaseczno.

10.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktipezetargowy i umowny przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.
10.3 Zakres Robét obj etych Specyfikacj g Techniczn a

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycutozenia kabli elektrycznych do komory
wodomierzowej

Zakres robo6t obejmuije:

- dostawg i utozenie kabli

- dostaw i utozenieswiattowodu

- zabudow studzienek kablowych

- dostawg szafek IP65 54 moduty z wypasaiem

- dostawg czujnikow kontaktronowych

- podiczenie przeptywomierzy, sond i modutu telemetrygene

10.4 Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczisgj zgodne z Dokumentagj
Projektowg oraz ST-00-00.

10.5 Wymagania dotycz gce Robot

10.5.1 Ogolne wymagania dotygeze Roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Robot oraz za ich zgodéoz
Dokumentacj Projektows, Specyfikacy Techniczg i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania podano w ST-00.00.

11. MATERIALY

- Folia kalandrowana z PCV
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Wy

Kable energetyczne nn i kable sterownicze
Swiattowod XOTKtd 12G 6x2,5

Studzienki kablowe typu CARSON 1419-18
Piasek zwykty

Skrzynki IP65 54 moduty z wyposeniem
Sondy hydrostatyczne

Sondy zwieszakowe

Stupki betonowe oznaczeniowe typu SO

magania dotyczce Materiatdw jw.:

Materiaty powinny by jak okr&lono w specyfikacji, bdz inne, o ile zatwierdzone
zostan przez Inspektora Nadzoru.

12. SPRZET

S

przt odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie

organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@dziru.

13. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania rob6t mdmy¢ przewa:one dowolnymgrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowelgo.nfateriatéw ditugich naky
stosowé przyczepy dhaycowe, a materialy wysokie nale zabezpieczy w czasie
transportu przed przewrdceniem oraz przesuwanieimnyBz kablami natey przetaczé
zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczagoba. Unik& transportu kabli w temperaturze
nizszej od —18C. W czasie transportu i przechowywania materiaiektrycznych i
elektronicznych naley zachowéa wymagania wynikajce ze specjalnych wdaiwosci
tych urzdzen, zastrzeonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraadddvania aparatury elektrycznej i
urzadzen nalezy przestrzega zalec&é wytworcoéw, a w szczegoldoi: transportowane
urzadzenia zabezpiecéyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz przesuwaniem
sie, aparatug i urzadzenia ostrgnie zatadowywaé i zdejmowa, nie naraajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok. W przypagednostek kompletacyjnych, np.
szaf rozdzielczych, przewiddienazliwos¢ demontau najbardziej wrdiwych urzagdzen,
osobny ich transport i ponowny moata szafie na obiekcie.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

- samochod skrzyniowy do 5,0t
- samochdd dostawczy do 0,9t

Remont ru

rocigéw ttocznych, kabli zasilago — sterowniczych ze studnibtnowych orazwiattowodéw

74



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

14. WYKONANIE ROBOT

14.1 Wymagania ogolne

Wymagania dotycgce prowadzenia Rob6t podano w ST-00.00.

14.2 Wymagania szczegoétowe dotycz gce prowadzenia Robot

14.2.1 Kable zewntrzne

Skrzyzowania projektowanych kabli z drogami i sieciamikaga w rurach ostonowych
DVK50mm lub réwnowanych. Kable uktadane pod ziemmpowinny mi€ minimalne
przykrycie pontej koncowego poziomu gruntu, wynagze 0,7m. Przed uk@niem kabli
Wykonawca powinien wykordaw rowie podsypk z mickkiego piasku o wysokai
100mm. Po ulzeniu kable Wykonawca winien zasypavarstwg miekkiego piasku o
wysokaci 100mm, tak uteone kable Wykonawca winien przyKryfolia koloru
niebieskiego o grubci minimum 0,5mm. Alternatywnie przewidujegsiciggniccie kabli

do rur.

14.2.2 Potaczenia elektryczne przewodow

powierzchnie stykarych s¢ elementéw torow pdowych oraz przektadek i podkiadek
metalowych, przewodzych pead, naley dokladnie oczici¢ i wygtadzi.

zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewoggkiryte powtoly metalows ogniowg
lub galwaniczp nalery tylko zmywa& odczynnikami chemicznymi i szlifowapast
polersky.

powierzchnie zestykdw nalg zabezpieczyprzed korozj wazelirg bezkwasow.

pofaczenia przewodow wykodaa parednictwem puszek lub skrzynek prasgzeniowych.
sruby, naketki i podktadki stalowe powinny l&ypokryte galwanicznie warstametaliczn.
pofaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemizyakgykona za pomog spawania, np.
pofaczenie bednarek uziemialych szafy sterownicze ; wszelkie gprdenia elektryczne w
ziemi zabezpieczyprzed korozj, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owaie
tasma.

zyty jednodrutowe mogmieé zakaczenia:

proste, nie wymagage obrobki po zdgiu izolacji, przyhczane do zaciskowrubowych;
oczkowe, dla przewodow pagizanych podrube lub wkret; oczko osrednicy wewgtrznej
wickszej ok. 5 mm odrednicy gwintu nalgy wygina w prawo;

sprasowane ke zyt przystosowane do pagtizenia podsrube z kaacowks kablows,
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koncéwke taczy sk z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanierdwks kablowg
do lutowania lub zaprasowania.

* zyly wielodrutowe mog mie¢ zakaczenia:
proste lub oczkowe, stosowane do przewoddéw miegeigre kaicem prostym lub oczkiem
dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie z@kenia dopuszczagsitylko w przypadku,
gdy zaciski nie pozwalajna zastosowanie koowki lub tulejki;
z koncowka kablows podhczane podsrube ; koncowke montuje s przez prasowanie,
lutowanie lub spawanie ;

z tulejka (koncowka rurkowy) umocowan przez zaprasowanie.

15. Kontrola i badanie w trakcie Robd6t i odbioru

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00 ."Wymagania ogolne”. Géato

robét obgtych tematem niniejszego opracowania wykormgodnie z aktualnymi

normami i przepisami, a w szczeg&ooz normy N SEP—-E—004 - Elektrotechniczne i
sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budow

Urzadzenia elektryczne, aparatura oraz kable i przewpdwinny posiada atest
fabryczny lubswiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz wszystkie rigab
certyfikaty, gwarancje i DTR-ki wegyku polskim.

16. POMIAR ROBOT

16.1 Ogolne zasady Pomiaru Robo6t

Ogolne zasady pomiaru Robdét podano w ST-00.00.

16.2 Jednostki pomiaru

Jednostlk pomiaru Robot jest:
* mb - dla utaonych kabli,
* sztuki - dla zainstalowanego wypésaia, armatury,

17. ODBIOR ROBOT

17.1 Ogolne zasady odbioru Robo6t
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00.

17.2 Warunki szczeg6towe odbioru Robot

Odbior techniczny instalacji naguje po zakaczeniu montau wodocagu i
przeprowadzeniu badgak w pkt. 16.

Nalezy sprawdzé :
* zgodnd¢ wykonania z DokumentacpProjektows i zapisami w Dzienniku Budowy,
* uzycie wiaciwych Materiatdw oraz dokumenty dotycz jakdci tych Materiatow,
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» protokoty czs$ciowych odbiorow robot zanikggych i zakrytych

» protokoty i zawiadczenia z dokonanych préb mardavych

» protokoty pomiaréw i bada

» S$wiadectwa jakéci i dopuszczenia do eksploatacji adzen i materiatow
» dokumentacja DTR zamontowanych adzen

W trakcie odbioru naley :

» sprawdzé zgodnd¢ wymaga projektowych, przy uwzgbnieniu wprowadzonych
zmian, ze stanem faktycznym wynikgym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz
innych dokumentow dotygzych jakdci Materiatow wytych do Robot, wynikow
pomiarow i bada,

» sprawdz¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji yaamawczej,
» sprawdzt w Dzienniku Budowy realizagjwpisow dotycacych Robat,
» dokon& szczego6towych ogtlizin robot.

18. PODSTAWA PLATNO SCI

18.1 Ogoblne wymagania dotycz gce ptatno $ci

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00.

18.2 Ptatno sci

Ptatngci bedg dokonywane na podstawie pomiaru Robot zgodnietzpR niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Cena obejmuje odpowiednio:
» roboty przygotowawcze i pomiarowe,
e zakup i dostarczenie Materiatéw do miejsca ich vwdwahia,
* wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
e pomiary i badania laboratoryjne,
» uporzdkowanie miejsca prowadzenie robaot.

19. PRZEPISY ZWIAZANE

Norma N SEP-E-004 - Elektrotechniczne i sygnaligeejinie kablowe. Projektowanie i
budowa. Prawodawstwo

19.1 Normy
PN-IEC 60354 Instalacje elektryczne w obiektachdwidnych. Komplet.
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach.
PN-76/E-90301 Linie elektroenergetyczne prowadzerk@natach kablowych oraz
w ziemi.
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyime kablowe. Projektowanie
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i budowa
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne 0 izolacjiz tworzyw
termoplastycznych i powloce poliwinylowej na nape

znamionowe 0.6/1 kV.
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